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摘要 
 

P2P流媒体系统在过去几年里用户群急速膨胀、应用面不断拓宽。典型的P2P流媒体系

统有Skype、PPLive、PPStream等，其中无论网络音频、网络视频领域均存在数十家公司激

烈竞争，这种激烈竞争的局面不仅促进了工业界的技术进步，也为学术界的研究工作提供了

价值保证。根据中国互联网络信息中心于2008年1月17日最新发布的第21次中国互联网发展

状况统计报告，中国内地网民观看网络视频的几种主要方式中，通过P2P流媒体软件下载的

比率达到29.91%，接近三分之一，由此可见，P2P流媒体是一个拥有巨大用户群的领域，也

是一个充满研究潜力与意义的领域。 

 

P2P流媒体系统值得研究的属性有很多，从用户体验的角度看有播放连续度、播放数据

率、启动时延、源切换时延、带宽利用率、系统容错性等等，从网络设计者的角度看还有定

位效率、端到端时延、数据吞吐量、拓扑一致性、负载均衡、系统维护开销、控制开销、可

扩展性等等。本文对P2P流媒体系统的3个关键属性（1）播放连续度、（2）源切换时延、（3）

系统容错性，提出、设计并实验测试了对应的优化方案。本文的创造性研究成果主要有： 

 

（1）设计了一个具有高播放连续度的P2P流媒体系统ContinuStreaming，采用基于分布

式散列表（DHT）的数据预取方法来弥补Gossip协议传播数据的缺陷，从而保证流媒体系统

能保持高播放连续度。对ContinuStreaming系统的播放连续度进行了理论分析并将理论分析

的结果与模拟实验的结果进行了比较。在多幅真实P2P网络拓扑上所做的大量模拟实验结果

表明：相比于当前具有代表性的基于Gossip协议的P2P流媒体系统CoolStreaming而言， 

ContinuStreaming系统能以低于4%的额外开销带来接近1.0的高播放连续度。 

 

（2）通过对本质特性与关键参数的分析给P2P流媒体系统中数据发布源切换过程建立

了数学模型，从而将源切换问题形式化为一个数学优化问题，然后推导出此数学优化问题的

最优解。鉴于实际系统情况的复杂性与网络环境的动态性，提出了一个称为快速源切换算法

的实用贪心算法，它通过交错旧源与新源的数据传递来趋近理论上的最优解。在多个真实

P2P覆盖网拓扑上做的大量模拟实验的结果显示：快速源切换算法相比传统源切换算法能节

省20%-30%的切换时间，同时不会带来额外的通信开销，并且切换时间的减少比例随着系统

规模的增大而趋于增加。 

 

（3）提出分点这一概念来描述P2P流媒体系统的底层覆盖网的拓扑关键点，然后基于

分点的概念，设计了一套简单、有效、分布式的分点检测和消除方法来优化覆盖网拓扑结构。

模拟实验的结果表明：设计的方法能有效地检测并消除分点，使系统对覆盖网分割的抵抗力

得到本质的增强；分点消除后，系统查询成功率有所上升，在高动态性网络环境下系统的容

错性得到明显提高。 

 

 

关键词：P2P网络，P2P流媒体系统，Gossip协议，关键属性，播放连续度，数据调度算法，

数据预取算法，源切换时间，快速源切换算法，底层覆盖网，分点，拓扑优化，系统容错性 
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Abstract 
 

In recent years, P2P streaming systems have been widely used by a great number of Internet 

users. Typical P2P streaming systems include Skype, PPLive, PPStream and so on. Both in the 

areas of Internet audio and Internet video, there exist tens of companies competing severely. The  

competition situation is not only accelerating technology development in IT industry, but also 

providing guaranteed value for the research work in academia. According to the 21st statistics 

report of the development status of China Internet lately published by the China Internet Network 

Information Centre, among the several primary ways in which China Internet users watch Internet 

video programs, downloading through P2P streaming software occupies a ratio up to 29.91%, 

which is close to 1/3. Therefore, P2P streaming has become an area which owns a huge user base 

and an area filled with research potential and significance. 

 

P2P streaming systems have many properties that are worth research work. From the point of 

user experience, there are some properties such as playback continuity, playback data rate, startup 

delay, source switch time, bandwidth utilization, system fault tolerance, etc. From the point of 

system designer, there are some properties such as location efficiency, end-to-end delay, data 

throughput, topology awareness, load balance, system maintenance overhead, control overhead, 

scalability, etc. This paper focuses on three critical properties of P2P streaming systems: (1) 

playback continuity, (2) source switch delay, (3) system fault tolerance. It proposes, designs and 

evaluates the performance of corresponding optimization schemes for the above three critical 

properties. The main creative research results of this paper can be summarized as follows: 

  

(1) This paper designs ContinuStreaming, a gossip-based P2P streaming system with high 

playback continuity. With the help of DHT, data segments which are likely to be missed by the 

gossip-based data scheduling can be quickly fetched by the on-demand data retrieval so as to 

guarantee continuous playback. We discuss the results of both theoretical analysis and 

comprehensive simulations on various real-trace overlay topologies to demonstrate the 

effectiveness of our system. Simulation results show that ContinuStreaming can increase the 

playback continuity very close to 1.0 with less than 4% extra overhead. 

 

(2) This paper models the source switch process in P2P streaming systems and formulates it 

into an optimization problem. Then we propose a practical greedy algorithm that can approximate 

the optimal solution by properly interleaving the data delivery of the old source and the new 

source. The simulation results on various real-trace overlay topologies show that our proposed 

algorithm outperforms the normal source switch algorithm by reducing the source switch time by 

20%-30% without bringing extra communication overhead, and the reduction ratio tends to 

increase when the network scale expands. 

 

 (3) This paper suggests the concept of partition node to describe the topologically-critical 

nodes of the underlying overlay network of P2P streaming systems. The failure of a partition node 

may potentially lead to overlay partitioning. Then we propose a simple, effective and distributed 
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method to detect and avoid partition nodes, so as to optimize the overlay topology. The results of 

simulation show that our method can essentially enhance the system’s resilience to overlay 

partitioning and remarkably improve the fault tolerance of the overly network under a dynamic 

environment. 

 

 

Key Words: P2P network, P2P streaming system, Gossip protocol, Critical properties, Playback 

continuity, Data Scheduling Algorithm, Data Pre-fetch Algorithm, Source switch time, Fast source 

switch algorithm, Underlying overlay network, Partition node, Topology optimization, System 

fault tolerance 
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第1章 绪论 
 

1.1 引言：从P2P网络说起 

P2P（Peer-to-Peer），中文译为对等网络或对等计算，在不到 10 年的时间里迅速发展成

为 Internet 上最新潮的思想、最流行的技术和最具影响力的应用。我们可以随意举出几个在

网民中耳熟能详的 P2P 网络软件名称：BT、迅雷、电骡、Skype、PPLive 等等，可以说其

中的每一个都曾经或者正在深刻影响着人们上网的方式和体验。在百度公司最新发布的“百

度软件排名榜”和 Google 公司最新发布的“Google 电脑软件热搜榜”排名前 50 的软件中，

P2P 网络软件分别占 13 和 11 个，其应用领域包括文件共享、网络音频、网络视频、协同计

算、虚拟社区等等。从而可以看出：P2P 网络技术已经渗透到绝大多数 Internet 应用领域中

来，并且 P2P 网络技术在其中很多领域占据支配性的地位。几年前就有来自多个国家的测

量报告指出，P2P 网络流量已占据当前 Internet 超过一半的带宽资源，成为名副其实的“改

变 Internet 的新一代网络技术”。 

P2P 的思想起源很早，我们用“Google 学术搜索”（http://scholar.google.com）找到最早

提及 P2P 的文献发表于 1956 年，从那以后几乎每年都有 P2P 相关的文章，但一直未成为学

术界研究热点。任何一种思想、理论或技术的流行通常都需要一个杀手级应用（Killer 

Application），以一种征服性的力量冲击人类的传统思维。P2P 的杀手级应用正是出现于 1999

年的世界上第一个应用性 P2P 网络 Napster，它最初只是一个 18 岁的美国学生为了方便自己

和朋友共享音乐文件而制作的小软件，却创造了在半年时间里拥有 5000 万用户的网络奇迹，

向整个世界传达了 P2P 优秀的思想、展现了 P2P 巨大的潜力。 

学术的脚步常常先于应用踏入某个领域，又往往在应用之后成为热点，P2P 和 Napster

的关系正是如此。在 Napster 之后，是一系列广泛流行的 P2P 网络软件：Gnutella、KaZaA、

BT、电驴/电骡、Skype 等等。P2P 应用的成功，促使学术界于 2001 年开始真正关注和重视

P2P 网络的研究，代表性的事件是关于 Chord、CAN 两大 P2P 覆盖网模型的两篇论文发表

于国际网络通信领域顶尖会议 SIGCOMM’01 上。从那以后，全世界的网络、通信、系统会

议或期刊上都开始发表 P2P 相关的论文，而 P2P 网络的研究者逐年递增，P2P 网络成为学

术界不可忽视的重要研究领域。 

 作为P2P网络的一个应用子领域，P2P流媒体系统在过去几年里用户群急速膨胀、应用

面不断拓宽。典型的P2P流媒体系统有Skype、PPLive、PPStream、QQ直播、新浪UUSee等，

其中无论在网络音频还是网络视频领域均则存在数十家公司激烈竞争，这种激烈竞争的局面

不仅促进了工业界的技术进步，也为学术界的研究工作提供了价值保证。 

根据中国互联网络信息中心（简称CNNIC）于2008年1月17日发布的第21次中国互联网

发展状况统计报告，中国内地网民观看网络视频的几种主要方式中，通过P2P流媒体下载软

件的比率达到29.91%，接近三分之一，由此可见，P2P流媒体是一个拥有巨大用户群的领域，

也是一个充满研究潜力与意义的领域。我们仅以最新的两例来证实P2P流媒体系统的研究为

学术界所重视：例一，2007年微软研究院的研究者采用P2P技术辅助MSN视频点播的设计方

案和模拟测试结果，发表在SIGCOMM’07会议上；例二，2008年国内PPLive公司和香港中文

大学讯息工程系及计算机系合作的关于PPLive视频点播系统的设计方案和真实测量结果，将

发表在SIGCOMM’08会议上。 

  



硕士学位论文： 第 1 章 绪论 

- 2 - 

1.2 P2P流媒体系统的概念 

流媒体系统（Media Streaming System，或简称 Streaming System）由来已久，其基本含

义就是将流媒体数据（主要是音频和视频数据）从系统中一个结点传播到其它一个、多个或

所有结点，所以流媒体系统也常常被称为“网络多播系统”。从功能上看，流媒体系统一般

可分为两类：实时流媒体系统（Live Streaming），和流媒体点播（常称为视频点播，即 VoD：

Video on Demand）。从工作方式上看，传统流媒体系统基本采用客户/服务器方式（如 YouTube

一类的播客网站）或树状多播，近几年出现的基于 Gossip 协议的网状多播是随 P2P 网络的

兴起而出现的，可谓独辟蹊径，一跃成为流媒体系统最新颖独特和最具影响力的第三种工作

方式。 

现存 P2P 流媒体系统按其工作方式大致可分为两类：基于树状多播，和基于 Gossip 协

议（基于 Gossip 协议也可称为基于网状多播）。 

基于树状多播的 P2P 流媒体系统将网络中所有结点组织成一棵多播树，如图 1.1 左图所

示，树的根结点是媒体发布源，数据分片总是从多播树的父结点向其子结点传播直到叶结点。

基于多播树的方法可以最小化系统中多余的数据传播，并能保证每个数据分片能传播到系统

中每个结点，但它有一个严重的缺陷：除叶结点以外任何一个系统结点的失效都将导致多播

树分裂为两棵，而其中一棵在分裂后不能得到任何数据。因此，多播树极易分裂且维护多播

树的开销巨大，造成树状多播方法不适合于高动态性的因特网环境。另一方面，树状多播方

法的带宽利用率一般较低，原因有两方面：（1）多播树的叶结点只下载不上传，是纯粹的带

宽消费者，对系统没有贡献；（2）多播树的父节点限制了其所在子树的最大输入带宽，因此

多播树中带宽瓶颈结点到处存在。 

 

Source

X
Source

X

 

图 1.1 P2P 流媒体系统的两种工作方式： 

基于树状多播（左图），基于 Gossip 协议（右图） 

 

从本质上看，基于树状多播的方法实际上属于 P2P 流媒体系统沿袭传统流媒体技术的

一种过渡。近年来，基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统已成为 P2P 流媒体系统的主流。如

图 1.1 右图所示，基本的 Gossip 协议算法让系统中每个结点维护一定数量的邻居信息，当一

个结点发出或收到一个数据分片后将该数据分片随机地传播给部分邻居结点。邻居维护的灵

活性与数据传播的随机性使得基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统不会因结点失效而导致显

著的性能下降，从而良好地适应了高动态性的因特网环境。在实际应用中，由于基本的 Gossip

协议所采用的随机“推”数据的方法会带来大量多余的数据传播，对于高带宽要求的流媒体

传播极其不利，所以大多数基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统，如 PPLive、PPStream、

CoolStreaming、PeerStreaming、AnySee、PRIME 等，都采用更为明智的“拉”数据方法来

传播数据：每个结点和其邻居周期性地交换数据可用性信息，通过分析数据可用性信息有选
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择地从其邻居获取数据。这种“拉”数据方法称为改进的 Gossip 协议，也是本文所主要研

究的 Gossip 协议。 

相比树状多播方法，基于 Gossip 协议的网状多播方法的优势主要表现在高容错性与高

带宽利用率两方面。因此，基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统更适用于大规模、高动态的

Internet 网络环境，凭借本质的技术优势成为 Internet 流媒体领域的主流。表 1.1 总结了基于

树状多播和基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统的优缺点。 

 

表1.1 基于树状多播和基于Gossip协议的P2P流媒体系统的优缺点 

 基于树状多播的P2P流媒体系统 基于Gossip协议的P2P流媒体系统 

拓扑结构 树状 网状，无固定形状 

邻居数目 子结点数，或子结点数+1 不确定，通常有一上限 

传播方式 父节点传播给其子结点 邻居间按需传播 

容错性 单点失效，容错性低 灵活健壮，容错性高 

多余数据 无 有 

带宽利用 
利用率低，瓶颈结点到处存在，

将近一半的叶结点对系统无贡献 

利用率高，不存在瓶颈结点，所有

结点对系统都有贡献 

适用环境 静态或低动态网络 高动态网络 

系统规模 中、小规模 大规模 

发展情况 逐渐被淘汰 领域主流 

 

1.3 P2P流媒体系统的发展历程 

（1）Narada端系统多播系统 

P2P流媒体系统最早可追溯到2000年发表于ACM SIGMetrics会议的Narada端系统多播

系统（End System Multicast）[CR00]。卡内基梅隆大学的研究者Y. Chu等人提出端系统多播

方案的初衷是为克服IP多播的固有缺陷、为Internet多播提供另一条可能的出路，而事实上，

这一实验性的设计思想后来被证明不仅是Internet多播可能的出路、而且是Internet多播主导

的方案，直接驱动了工业界的大规模开发和学术界的密集性研究。 

 在Narada出现以前的10多年中，IP多播一直被认为是Internet多播的必然形式，原因在于

IP层提供了最基本的数据路由功能（实际上相当于数据单播功能），并且大多数IP层路由器

在制造时就考虑了IP多播功能的扩展或支持。尽管如此，IP多播在经历10多年的研究开发后

仍然停滞不前，其主要原因有：（1）IP多播需要让路由器维护每个多播组的状态信息，这个

需求与IP层最初的无状态设计架构是矛盾的，它给IP层带来了巨大的设计复杂性与扩展困难

性，实际上是要求Internet工业界替换已铺设的硬件网络、重新构建IP层；（2）由于IP层提供

的功能一直被界定为尽最大努力传输数据、而并不提供传输质量保证，因此IP多播也只能是

尽最大努力传输数据的服务，Internet多播对传输质量的要求是相对较高的，如果要求IP多播

提供诸如可靠性保证、拥塞控制、流控制、安全性保证等服务质量保证，从实现上看开发难

度太大、成本太高。 

 Narada对“IP多播是Internet多播的必然形式”这一命题提出质疑，建议将Internet多播的

层次提高，从IP层提高到应用层，从路由器提高到端系统，端系统指的是Internet用户主机

（Hosts），端系统之间的边对应于连接两个端系统的一条IP路径。实际上，端系统正是P2P

覆盖网中的一个普通结点，“端系统多播”这一说法后来也逐渐被“应用层多播”、“覆盖网

多播”和“P2P流媒体系统”这样的名称所取代，这几个名称在本文中是等价的。 

 端系统多播相比于IP多播存在几个明显的优势：（1）不需要改变IP层的设计与路由器的
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制造，受Internet工业界欢迎；（2）将传输质量保证提高到网络应用层来实现，难度大大降

低，因为应用层的开发是灵活的、轻量级的，不会对Internet基础架构产生任何影响，并且

应用层可以通过调用其下层（主要是传输层）提供的功能轻松地实现诸如可靠传递、拥塞控

制、流控制、安全性保证等服务机制。另一方面，端系统多播相比IP多播也存在其明显的劣

势：由于端系统之间的一条边对应于一条IP路径，所以端系统多播必然带来大量多余的数据

包流量和明显高于IP多播的通信时延，从而导致端系统多播的通信开销要远远高于IP多播。

绝大多数新技术相比于老技术都不可能处处占优，总有一个权衡（tradeoff）存在，在优劣

共存的情况下，新技术是否能取代老技术，取决于新技术所带来的最明显的优势是否能远远

超出其劣势。端系统多播，也就是后来的P2P流媒体系统，从2000年提出到本文的写作不到

8年的时间里，不仅取代了IP多播，更成为Internet流媒体传输的主流，正是源于上面所述的

优势远远超出其通信开销增大的劣势。 

 Narada系统的设计是比较朴素的，它以自组织、纯分布式的方式进行多播组的管理，主

要是检测和更新结点、边的状态，消除覆盖网的分割。组成员信息周期性地在组内广播，假

设N为组成员数目，每个周期多播组维护的通信开销是 )( 2NO ，这个开销是很高的，所以

Narada系统的定位是中小规模的多播系统，通常在数十到数百个结点之间。Narada系统分为

两层来构建，底层称为“状态层”，使用网状多播协议维护系统成员状态信息，上层称为“数

据层”，基于状态层的信息构建多播树作为流媒体数据的真正传递路径，多播树的维护和优

化也是通过状态层信息的更新来实现的。总体上看，Narada系统的设计方案并不适合Internet

流媒体传输，而且包含大量诸如多播树这样的传统机制。Narada的主要意义在于端系统多播

这一革新思想的提出。 

 

（2）Overcast覆盖网多播系统 

 Overcast是2000年发表于OSDI会议上的一个先驱性的覆盖网多播系统 [JG00]，其名称

Overcast可以解读为Overlay + Multicast，即覆盖网+多播。Overcast系统也分为“状态层”与

“数据层”两层，但其状态层的构建方式与Narada系统有着明显的不同：Overcast状态层使

用树状多播协议维护系统成员信息。在状态层之上，数据层构建多播树传递流媒体数据。在

状态层和数据层都采用树状多播协议，带来了一定程度上的功能重复，而且树状多播的容错

性较低，因此Overcast的影响力有限，很少有后继工作。 

 

（3）ALMI应用层多播系统 

 ALMI系统，英文全称为Application Layer Multicast Infrastructure，是2001发表于USITS

会议上的一个应用层多播系统 [PS01]。ALMI的系统状态维护是集中式的，通过称为Session 

Controller的中央控制单元来监控和更新整个系统中每个结点的状态，因此其扩展性较差，

只支持数十个结点的中小规模系统。ALMI系统通过Session Controller来统一构建多播树传递

流媒体数据，与Narada及Overcast系统中的数据层多播树不同的是，ALMI多播树的每条边都

是双向的，不过每条边上的两个结点会协商一种临时的父子关系，这种父子关系的存在是为

了消除出现循环路径，并不决定数据流向。ALMI以集中方式维护整个系统状态信息的做法

缺乏可扩展性，所以影响力不及最早的Narada与Overcast。 

 

（4）Bayeux系统 

 发表在NOSSDAVA’01会议上的Bayeux系统最早将P2P覆盖网技术应用到Internet数据多

播中 [ZZ01]。与前面讲过的Narada、Overcast系统类似，Bayeux也维护了状态层和数据层的

双层结构，但其状态层基于著名的P2P覆盖网Tapestry [ZK01]，通过Tapestry提供的高效的路

由和定位操作维护结点状态信息，因此能支持大规模的流媒体系统，并且其容错性、系统维
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护开销相比先前的几个系统要优越的多。Bayeux的数据层由多棵多播树组成，共享相同的数

据流的系统结点形成一个组（group），与组标识（groupID）最接近的组内结点（一般是媒

体发布源）成为多播树的根结点，想加入该组的新结点首先通过Tapestry路由定位到根节点，

根节点再通过Tapestry路由定位到新结点并随之建立从根结点到新结点的多播树路径，由于

Tapestry的路由是非对称的，也就是说从结点A到结点B的路由路径和从B到A的路由路径可能

不一样，所以上述结点加入和建立多播树路径的过程被称为“非对称加入和树路由”，这是

Bayeux系统的一大特色。 

 为了增强多播树的容错性，尤其是防止多播树分裂为多棵，Bayeux系统采用了复制根结

点的方法，将一棵多播树的根节点复制成多个子根结点，每个子根结点负责多播树的一部分

成员信息维护，形成一棵子树。同时，Bayeux系统根据实际测量到的网络时延将一些ID相

近的结点集簇到一起，提高了覆盖网与底层IP网络的拓扑匹配性。 

 

（5）Scribe系统 

 Scribe系统 [CD02] 与Bayeux系统有诸多相似之处。首先，两者的状态层都构建在P2P

覆盖网之上，Bayeux构建在Tapestry之上，Scribe构建在Pastry [RD01] 之上，而Tapestry和

Pastry实际上都是由一个更早的P2P覆盖网模型Plaxton Mesh [PR97] 扩展来的。其次，两者

都构建多播树来传递数据流，都将共享相同数据流的结点组成一棵多播树。再次，Bayeux

也采用了复制根结点的方法，将一棵多播树的根节点复制到多个临近结点以防止根结点失

效。 

 Scribe与Bayeux的不同之处主要表现在构建多播树的方向，Bayeux是从根到新结点来构

建多播树路径，而Scribe则是从新结点到根来构建多播树路径。Scribe的设计者通过模拟实

验表明他们的多播树路径构建方案能够带来更低的路由时延。 

 

（6）NICE系统 

 发表在 SIGCOMM’02 会议上的 NICE 系统（意为： NICE is Internet Cooperative 

Environment）[BB02] 通过将覆盖网结点层次化地集簇来大幅度降低系统维护开销，同时降

低多播树的数据流传播时延，图1.2是层次化集簇的一个3层示例图。NICE系统并不显式地

建立多播树，它所构造的层次化集簇隐式地包含了数据传递路径。具体说来，NICE在保持

每个结点常数度的前提下将最坏情况下的结点状态维护开销降低到O(logN)，N为系统结点总

数，通过有拓扑意识的集中式算法将系统延展性（Stretch，即在一次路由过程中的IP层跳数

同覆盖网跳数的比值）降低到接近O(logN)。NICE系统的主要价值在理论上，其后继工作并

不多。 

 

 

图1.2 NICE系统的结点层次化集簇示例图 

 

（7）ZIGZAG系统 
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 ZIGZAG系统 [TH03] 相当于NICE系统的改进版。假设N为系统结点总数，k是对结点

层次化集簇时的一个重要常数，那么ZIGZAG系统能保证其中多播树的高度始终为 )(log NO k ，

结点度始终为 )( 2kO ，最坏情况下的结点状态维护开销为 )(log NO k ，而平均情况下的结点状态

维护开销为O(k)。相比NICE系统，ZIGZAG系统最大的优点表现在：当需要做错误修复时，

ZIGZAG的修复操作只发生在局部区域的常数个结点上，不会给数据源结点带来任何负担。

而上述优势的取得，关键在于ZIGZAG在组织多播树时采用了一条与NICE不同的规则：任何

一个集簇的父结点只能选择外部集簇的头结点，见图1.3。 

 

 

图1.3 ZIGZAG系统的多播树组织示例（k=4） 

 

（8）SplitStream系统 

 上节总结过多播树方法的优点：（1）可以最小化系统中多余的数据传播；（2）能保证每

个数据分片传播到系统中每个结点。同时多播树方法至少有3个方面的缺点：（1）除叶结点

以外任何一个系统结点的失效都将导致多播树分裂为两棵，而其中一棵在分裂后不能得到任

何数据；（2）多播树的叶结点只下载不上传，是纯粹的带宽消费者，对系统没有贡献；（3）

多播树的父节点限制了其所在子树的最大输入带宽，因此多播树中带宽瓶颈结点到处存在。

针对上述特点，从克服缺点、保留优点的角度出发，M. Castro等人在SOSP’03会议上发表了

SplitStream系统的设计方案 [CD03]。 

SplitStream将系统结点组织成k棵多播树形成一个多播森林，每个结点在一棵多播树中

作为内部结点，在剩下的若干棵树（≤k-1）中作为叶结点，克服了缺点（2）和（3）。SplitStream

将数据流切成k个更细的数据子流分配到k棵多播树中以平衡负载，并且任何一个结点的失效

最多导致一棵多播树分裂、一个数据子流暂停，不影响其它多播树正常工作，克服了缺点（1）。

如果将SplitStream系统与网络冗余编码结合起来，能够保持应对结点失效的高容错性，当然，

系统的设计和实现必然更为复杂。 

多播森林的方法虽然保持了多播树方法的优点、克服了多播树方法的缺点，却带来了维

护多棵多播树的过量开销和系统实现上更高的难度，所以一直没有真正被应用。 

 

（9）CoolStreaming系统 

X. Zhang 等人发表在 INFOCOM’05 会议上的 CoolStreaming 系统 [ZL05b] 在 P2P 流媒

体系统的发展历程上具有重要的现实意义。早在 2004 年 5 月欧洲杯期间，CoolStreaming 原

型系统就已在 Planet-Lab 平台上试用获得成功，在 3 台服务器上并发用户迅速积累到 25 万

人，奠定了 P2P 直播技术进入商业运作阶段的基础。在 CoolStreaming 之前，基于 Gossip 协

议的 P2P 流媒体系统理论和设计已经相当完善，但始终缺乏现实的说服力，而 CoolStreaming

则通过其实践证实了这种说服力。实际上，CoolStreaming 的发明人在发表其论文后不久就
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进入工业界创办了光芒国际传媒网络技术有限公司（http://www.roxbeam.com/），其经营产品

主要包括视频 CDN、P2P 流媒体系统和光芒国际流媒体运营平台。 

基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统历史很短。就我们目前所知，Kermarrec 等人最先给

基于 Gossip 协议的可靠多播算法提供了理论支持 [KM03] ：他们证明了在一个包含 N 个结

点的网络中，如果平均每个结点随机给(logN+K)个其它结点发送一条消息 M，那么最终网

络中每个结点都收到消息 M 的概率将趋近于
Kee

 。这一理论分析结果提供了对实用化的基

于 Gossip 协议的 P2P 网络多播技术 [GK03] 的指导。然而，
Kee

 这一接近 1.0 的消息覆盖

率仅仅是理想化的理论结果，并没有考虑到带宽、时延等限制性因素。 

CoolStreaming 使用上面提到的基于 Gossip 协议的 P2P 网络多播技术 [GK03] 构建了一

个灵活、实用的 P2P 流媒体系统，其设计者也称之为 DONet（Data-driven Overlay Network，

数据驱动的覆盖网络）。CoolStreaming 系统的核心操作非常简单：每个结点和其邻居周期性

地交换数据可用性信息，通过分析数据可用性信息有选择地从其邻居获取数据。为了提高

P2P 流媒体系统的关键属性之一：播放连续度，CoolStreaming 设计了“稀缺优先”的数据

调度算法，每个结点优先获取对它来说稀缺的数据分片，稀缺意味着能提供该数据分片的邻

居数目很少。总体上看，CoolStreaming 最大的优点在于其设计的简单、灵活、有效、易于

实现，可以说这正是 CoolStreaming 模式后来能够在工业界广泛推广的关键性原因。 

 

（10）GridMedia系统 

M. Zhang 等人观察到 Gossip 协议采用“拉”数据的方法虽然比“推”数据要节省带宽，

却带来了更大的数据传播时延，因此他们设计了一个“推拉结合”的系统 GridMedia [ZL05a]。

他们将 P2P 流媒体系统中的数据分片分成两类：一类数据分片只在被请求获取时才传播，

称为“拉数据”；另一类数据分片一旦结点收到就立即传播给邻居，称为“推数据”。通过推

拉结合的方法，GridMedia 能获得相比一般的基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统更低的数据

传播时延。GridMedia 实际系统层被用来在全球 Internet上以 300kbps 的数据率实时转播 2005

年 CCTV-1 的春节联欢晚会，共有约 50 万用户参与了这一过程。 

 

（11）P2P 流媒体系统现状 

 目前在 Internet 上被广泛应用的 P2P 流媒体系统有 Skype、UUCall、PPLive、PPStream、

QQ 直播、新浪 UUSee、沸点网络电视、TvAnts 等，其中无论在网络音频还是网络视频领

域均存在数十家公司激烈竞争，其中占据最大份额的几家是 Skype、PPLive 和 PPStream。 

 由于绝大多数商业系统的架构、技术都是对外保密的，研究者只能通过测量或抓包分析

来大致推断其系统结构。根据PPLive公司首席架构师Y. Huang在 2007年SIGCOMM的 IPTV 

workshop 上所作的关于 PPLive 系统的报告，PPLive 目前拥有约 7500 万安装用户、约 2000

万活跃用户、超过 600 个实时转播的电视频道。从图 1.4 可以看出，PPLive 系统分两层来组

织：超结点层（SN）和用户层（C）。超结点层由性能稳定的超结点或虚拟超结点组成，超

结点之间参照 Chord 覆盖网模型来组织，目前正试图以更灵活的 Kademlia 覆盖网模型  

[MM02] 来替换 Chord。对 PPLive 实时流媒体系统来说，每个超结点负责若干个频道的数

据发布；而对于 PPLive 视频点播系统来说，每个超结点负责一定范围的区域。每个超结点

带领其下属的用户形成一个多播组，不同的多播组可以根据组内结点的特性采用不同的多播

协议，如多播树或 Gossip 多播。 
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图 1.4 PPLive 系统架构图 

 

1.4 P2P流媒体系统的关键属性 

 P2P流媒体系统值得研究的属性有很多，从用户体验的角度看有播放连续度、播放数据

率、启动时延、源切换时延、带宽利用率、系统容错性等等，从网络设计者的角度看还有定

位效率、端到端时延、数据吞吐量、拓扑一致性、负载均衡、系统维护开销、控制开销、可

扩展性等等。在表1.2中，我们列举了P2P流媒体系统的各项属性及其描述。 

 

表1.2 P2P流媒体系统的各项属性 

分类 属性 描述 

用户体

验的角

度 

播放连续度 

从流媒体开始播放后，在时间段T中，能连续播放

流媒体的时间为T’，那么播放连续度就定义为
T

T '
。此

属性越高则观看越连续。 

播放数据率 

    连续播放时，每秒钟播放流媒体的数据量，通常

在200kbps—1Mbps左右。此属性越高则画质越好，但

播放数据率受制于物理带宽。 

启动时延 
    从用户发出流媒体播放请求后，到流媒体开始播

放的时间间隔。此属性越低则启动播放越快。 

源切换时延 

    在支持多个流媒体发布源的系统中，当发生旧发

布源停止、新发布源启动的事件时，用户所感受到的

切换间隔时间。此属性越低则源切换越快。 

带宽利用率     衡量系统结点的带宽是否得到了充分的利用。 

系统容错性 
    “容错性”是一个含义很广的概念，粗略地讲它

表示系统对其成员错误行为的健壮程度、受影响程度。 

网络设

计者的

角度 

定位效率 

    定位任意一个结点或者数据对象所需要走过的覆

盖网路由跳数，或理解为任意一条消息从源结点出发

要到达目的结点所走过的覆盖网跳数。 
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端到端时延 
    消息从一个端用户发送到另一个端用户所需要的

时间。 

数据吞吐量 
    在较长的一段时间中，系统或某个结点的输入输

出数据量之和。 

拓扑一致性     P2P覆盖网与物理网之间拓扑结构匹配的程度。 

负载均衡 

    数据对象在网络结点中分布得是否均匀，以及每

个结点为其它结点消息路由所承担的负载是否平衡。

对以P2P流媒体系统来说，主要指后者。 

系统维护开销 

    随着新结点不断加入、旧结点不断离开或失效，

为了维护系统体系结构和保持结点状态更新所需要的

消息通信开销。 

控制开销 

    对于Gossip协议的P2P流媒体系统，每个调度周期

中，结点和其邻居交换数据可用性信息，控制开销就

定义为交换数据可用性信息的通信开销占实际流媒体

数据传输的通信开销的比例。 

可扩展性 

    当系统规模增大、结点增多时，系统是否还能正

常工作，其它各项属性发生的变化是否仍然合理、可

以接受？可扩展性是衡量一个分布式系统性能的重要

属性，在系统规模剧增时尤其明显。 

 

 实际上，表 1.2 中的各项属性是有所交叉的，比如播放连续度就受播放数据率、带宽利

用率、定位效率、端到端时延等多项属性的混合影响。经过对大量文献的分析和作者自身的

研究经验，我们认为 P2P 流媒体系统的关键属性如下： 

 播放连续度、启动时延、源切换时延、系统容错性、可扩展性。 

 它们的共同特点是：直接影响用户体验和系统宏观评价，人为因素的影响较小，仍然存

在较大的可优化空间。 

 

1.5 本文的工作 

 用一句话来说，本文对P2P流媒体系统的3个关键属性（1）播放连续度、（2）源切换时

延、（3）系统容错性，提出、设计并实验测试了对应的优化方案，如图1.5所示。 

 

 

图1.5 本文优化的3大关键属性及其优化方案示意图 

关键属性 1： 

播放连续度 

关键属性 2： 

源切换时延 

关键属性 3： 

系统容错性 

优化方案 1： 

ContinuStreaming 系统 

优化方案 2： 

快速源切换算法 

优化方案 3： 

底层覆盖网拓扑优化 
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本文第2章设计了一个具有高播放连续度的P2P流媒体系统ContinuStreaming，采用基于

分布式散列表（DHT）的数据预取方法来弥补Gossip协议传播数据的缺陷，从而保证流媒体

系统能保持高播放连续度。系统中每个结点不断预测哪些数据分片很可能被数据调度算法遗

漏，如果有认为遗漏的数据分片，就启动数据预取算法通过DHT快速查找并获得它们，从而

保证连续播放。我们对ContinuStreaming系统的播放连续度进行了理论分析并将理论分析的

结果与模拟实验的结果进行了比较。在多幅真实P2P网络拓扑上所做的大量模拟实验结果表

明：相比于当前具有代表性的基于Gossip协议的P2P流媒体系统CoolStreaming而言，本文设

计的ContinuStreaming系统能以低于4%的额外开销带来接近1.0的高播放连续度。 

 本文第3章通过对本质特性与关键参数的分析给P2P流媒体系统中数据发布源切换过程

建立了数学模型，从而将源切换问题形式化为一个数学优化问题，然后推导出此数学优化问

题的最优解。鉴于实际系统情况的复杂性与网络环境的动态性，我们提出了一个称为“快速

源切换算法”的实用贪心算法，它通过交错旧源与新源的数据传递来趋近理论上的最优解。

我们在多个真实测量的P2P覆盖网拓扑结构上做了大量模拟实验来证实快速源切换算法的

有效性，模拟实验的结果显示：我们提出的快速源切换算法相比传统源切换算法能节省

20%-30%的切换时间，同时不会带来额外的通信开销，并且切换时间的减少比例随着系统规

模的增大而趋于增加。 

本文第4章首先提出分点这一概念来描述P2P流媒体系统的底层覆盖网的拓扑关键点，

然后基于分点的概念，设计了一套简单、有效、分布式的分点检测和消除方法来优化覆盖网

拓扑结构。模拟实验的结果表明：我们的方法能有效地检测并消除分点，使系统对覆盖网分

割的抵抗力得到本质的增强；分点消除后，系统查询成功率有所上升，在高动态性网络环境

下系统的容错性得到明显提高。 

上述各章都以研究该问题的背景与动机作为开始，其次是对该问题的国际研究现状进行

综述，再次是我们在研究这个问题上所做的工作，最后以小结和进一步的工作作为结尾。此

外，本文还在第5章结束语中简单总结了本文的主要工作，并提出了P2P流媒体系统领域一

些值得研究的问题。 

最后，本文在附录部分对本人攻读硕士学位期间参加科研情况、撰写论文情况进行了总

结。 
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第2章 具有高播放连续度的P2P流媒体系统

的设计 
 

2.1 背景与动机 

上文已经讲过，基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统已成为 P2P 流媒体系统的主流。虽

然改进的 Gossip 协议能更为明智地获取数据，但它并不能够克服 Gossip 协议固有的缺点：

数据传播的随机性与不确定性，因此，很难保证从媒体数据源发布的每个数据分片能按时传

播到每个结点，导致当前基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统普遍存在着播放连续度较低的

问题。播放连续度一般被认为是一个流媒体系统最重要的属性，不连续的播放效果往往要比

低数据率造成的低画质效果要更损害观看体验。 

为了提高 P2P 流媒体系统的播放连续度，目前提出的方法大多数着眼于设计一个良好

的数据调度算法，以使得每个结点从其邻居结点中获得尽可能多的“好”数据分片，这里数

据分片的“好”可以由其紧迫性、稀缺性等属性来衡量。设计一个良好的数据调度算法对提

高播放连续度是必要的，但并不足够，比如当某个结点 A 迫切需要获得某个数据分片 d 时，

可能出现如下 3 种情况：1）A 的邻居结点都没收到 d（见图 2.1 左图）；2）A 的某个邻居 B

收到过 d 但 d 已经被 B 播放过并且从 B 的数据缓存中移除（见图 2.1 中图）；3）A 的某个邻

居 C 收到过 d 且 d 在 C 的数据缓存中，但 C 没有足够的可用带宽发送 d（见图 2.1 右图）。

对于上述情况中的任何一种，数据调度算法都不起作用。所以说数据调度算法不能从本质上

克服 Gossip 协议随机性的缺点，也就不能从本质上保证基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统

保持高播放连续度。 

 

I want data d urgently!

We do not have data d L 

I want data d urgently!

I used to have d but ...L 

I want data d urgently!

I have d but no enough 

bandwidth ... L 

 

图 2.1 数据调度算法不起作用的 3 种情况示例 

 

2.2 国际研究现状 

基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统历史很短。就我们目前所知，Kermarrec 等人最先给

基于 Gossip 协议的可靠多播算法提供了理论支持 [KM03]：他们证明了在一个包含 N 个结

点的网络中，如果平均每个结点随机给(logN+K)个其它结点发送一条消息 M，那么最终网

络中每个结点都收到消息 M 的概率将趋近于
Kee

 。这一理论分析结果提供了对实用化的基

于 Gossip 协议的 P2P 网络多播技术 [GK03] 的指导。然而，
Kee

 这一接近 1.0 的消息覆盖

率仅仅是理想化的理论结果，并没有考虑到带宽、时延等限制性因素。 

CoolStreaming [ZL05b] 使用上面提到的基于 Gossip 协议的 P2P 网络多播技术 [GK03] 
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构建了一个灵活、实用的 P2P 流媒体系统。为了提高播放连续度，CoolStreaming 设计了“稀

缺优先”的数据调度算法，每个结点优先获取对它来说稀缺的数据分片，稀缺意味着能提供

该数据分片的邻居数目很少。我们在设计 ContinuStreaming 系统的数据调度算法时，综合考

虑了数据的稀缺性与紧迫性（一个将要被播放的数据分片具有高紧迫性），这比

CoolStreaming 仅考虑数据稀缺性更为合理。 

Xu 等人考虑了 P2P 流媒体系统中的数据率分配问题 [XH02]。P2P 流媒体系统中每一个

结点都连有若干带宽不等的邻居，Xu 等人设计了一个名为
PPOTS 2
的数据率分配算法，能够

保证当前结点具有最小的数据缓冲时延，从而获得高播放连续度。然而，
PPOTS 2
算法成立

的前提非常苛刻，它要求系统结点的带宽满足严格的倍数关系，实际的 P2P 流媒体系统是

无法满足该前提的。 

Zhang 等人观察到 Gossip 协议采用“拉”数据的方法虽然比“推”数据要节省带宽，

却带来了更大的数据传播时延，因此他们设计了一个“推拉结合”的系统 GridMedia [ZL05a]。

他们将 P2P 流媒体系统中的数据分片分成两类：一类数据分片只在被请求获取时才传播，

称为“拉数据”；另一类数据分片一旦结点收到就立即传播给邻居，称为“推数据”。GridMedia

系统主要的设计目标是减少数据传播时延，它间接地提高了播放连续度。然而，推数据的方

法必然带来相当大的通信开销，而且也不能从本质上保证高播放连续度。类似地，P2P 流媒

体系统 AnySee [LJ06] 采用覆盖网间的优化方法（Inter-overlay Optimization）来减少数据源

到接收端的时延，通过时延的减少来间接提高播放连续度。 

自适应的层次化 P2P 流媒体系统 PALS [RO03] 采用接收者驱动的方法实现层次化编码

流媒体的质量可调节播放。PALS 使用可调节播放质量的缓存机制来最大化每个结点的通信

吞吐量，并使用滑动窗口机制来阻止发送者发送已经过期的数据分片。在播放连续度方面，

PALS 是采用调节流媒体编码层次（编码层次越多，数据率越高，流媒体画质就越好）来获

得较高的播放连续度。我们在 ContinuStreaming 系统中设计用来提高播放连续度的方法，其

适用面比 PALS 要广很多，因为 PALS 仅限于层次化编码的流媒体。 

 

2.3 ContinuStreaming系统 

本文设计了一个具有高播放连续度的 P2P 流媒体系统 ContinuStreaming，采用基于分布

式散列表（DHT）的数据预取方法来弥补 Gossip 协议传播数据的缺陷，从而保证流媒体系

统能保持高播放连续度。DHT 的作用在于提供大规模网络中高效、分布式的数据放置与定

位 [SM01] [RD01]。基于 DHT 的定位功能，从媒体源发布出来的每一个数据分片都会被分

布式地存储在 k 个网络结点中，k 是一个系统常量。系统中每个结点不断预测哪些数据分片

很可能被数据调度算法遗漏（即通过数据调度算法很可能无法按时获得），如果有认为遗漏

的数据分片，就启动数据预取算法通过 DHT 快速查找并获得它们，从而保证连续播放。 

我们对ContinuStreaming系统的播放连续度进行了理论分析并将理论分析的结果与模拟

实验的结果进行了比较。在多幅真实 P2P 网络拓扑上所做的大量模拟实验结果表明：相比

于当前具有代表性的基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统 CoolStreaming 而言，本文设计的

ContinuStreaming 系统能以低于 4%的额外开销带来接近 1.0 的高播放连续度。 

总体来说，本文对领域的贡献可以总结为如下 3 点： 

（1）据我们目前所知，本文是 P2P 流媒体领域第一次尝试采用基于 DHT 的数据预取

方法来弥补 Gossip 协议数据传播随机性的缺陷，从而设计出一个具有高播放连续度的 P2P

流媒体系统。更重要的是，该系统带来的额外开销非常的低。 

（2）设计了一套称为“紧迫界线”的机制让每个结点动态、自适应地预测可能被数据

调度算法遗漏的数据分片。这套机制可以有效地避免不必要的数据预取操作。 
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（3）通过理论分析和基于真实 P2P 网络拓扑的模拟实验证实了 ContinuStreaming 系统

的有效性。 

 

2.3.1 系统概览 

ContinuStreaming 系统主要由 3 部分组成：（1）P2P 覆盖网管理；（2）数据调度算法；

（3）数据预取算法。这一节概要讲述这 3 个部分，每一部分的细节描述将在下一节中。 

基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统通常采用无结构 P2P 网络作为其底层结构，因为无

结构 P2P 网络具有灵活松散、维护开销低的特点。如前文所提到的，由于运行在无结构 P2P

网络上的 Gossip 协议固有的随机性，不能保证高播放连续度，我们设计了一个轻量级的混

合式 P2P 覆盖网，组合了无结构 P2P 覆盖网和结构化 P2P 覆盖网，结构化 P2P 覆盖网也就

是用来实现高效数据定位的 DHT。之所以称此混合式 P2P 网络是轻量级的，因为它所支持

的 DHT 是松散组织的，并且其中结点状态的更新主要依靠监听经过的路由消息，所以维护

开销很低。 

数据调度算法工作在无结构 P2P 覆盖网之上，它从建立连接的网络邻居中周期性地获

取数据可用性信息，从而规划数据分片的获取过程。我们为 ContinuStreaming 系统设计的数

据调度算法综合考虑了数据分片的稀缺性与紧迫性，根据一个分片的稀缺性与紧迫性计算出

获取它的优先权，优先权越高的数据分片越早获得，从而有效减少不能按期播放的数据分片

数目。 

数据预取算法工作在结构化 P2P 覆盖网即 DHT 之上。依靠 DHT 所提供的高效定位功

能，从媒体源发布出来的每一个数据分片都会被分布式地存储在 k 个网络结点中，k 是一个

系统常量，一般是较小的整数。系统中每个结点不断预测哪些数据分片很可能被数据调度算

法遗漏，如果有认为遗漏的数据分片，就启动数据预取算法快速查找并获得它们，从而保证

连续播放。 

 

P2P Overlay Manager

Data 

Scheduler
Rate 

ControllerBuffer
VoD Data 

Backup

Display

 

图 2.2 ContinuStreaming 系统结点的软件架构 

 

图 2.2 描画了 ContinuStreaming 系统结点的软件架构，主要包含了几个模块：（1）P2P

覆盖网管理器（P2P Overlay Manager）是结点同覆盖网间的通信接口，负责维护和更新结点

状态；（2）数据调度器（Data Scheduler）从建立连接的网络邻居中周期性地获取数据可用

性信息，从而安排到哪里去取哪些数据分片；（3）按需数据备份（VoD Data Backup）存储

当前结点负责备份的数据分片，只要当前结点正常工作其它结点就能从当前结点的按需数据

备份中获取它负责存储的数据分片；（4）流量控制器（Rate Controller）监控和估测来自每

一个邻居结点的数据流量。 
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2.3.2 底层覆盖网 

ContinuStreaming 系统中每个结点维护一张称为“Peer Table”的表，如图 2.3 所示，它

由 3 个部分组成： 

（1）连接邻居（Connected Neighbors）包含无结构 P2P 覆盖网上 M 个邻居。当前结点

与这 M 个邻居建立 TCP 连接，周期性的数据交换仅发生在当前结点和其连接邻居之间。如

果当前结点发现某个邻居已失效或者给自己提供的数据很少，就从监听结点中选取时延最小

的结点来替换这个邻居。 

（2）DHT 结点（DHT Peers）包含 logN 个按层（Level）排列的 DHT 结点。N 是覆盖

网最多能容纳的结点个数。对于某个结点 n 来说（n 是该结点的 ID），它的第 i 层 DHT 结点

唯一需要满足的条件是必须落在区间 )2,2[ 1 ii nn   中，所有结点的 ID 均是模 N 后的结果。

可见结点 n 在选择它的 DHT 结点时拥有很高的灵活性，所以这里设计的 DHT 是松散组织

的。所有的 DHT 结点周期性地用监听结点来更新。 

（3）监听结点（Overheard Nodes）包含 H 个最近监听到的网络结点。根据我们的模拟

实验经验，H=20 通常就足够了。每个结点不断地监听经过自身的路由消息，用路由消息中

的结点信息更新监听结点的信息。 

由上可见，连接邻居和 DHT 结点都是根据监听结点来更新的，而监听结点又是通过本

地监听来更新，本地监听操作不需要额外的通信开销，因此我们所设计的混合式 P2P 覆盖

网维护开销非常低。 

 

 

图 2.3 Peer Table 结构 

 

如果结点 A 想要加入覆盖网，A 首先需要联系“会合服务器”（Rendezvous Server），会

合服务器的 IP 地址是公开的，它维护系统结点的列表。会合服务器给 A 分配一个独一无二

的 ID，并给 A 发送一张很短的列表，其中包含着与 A 的 ID 最相近的若干现存结点的信息。

假定 A 收到的列表是{B,C,D,E}，A 首先使用 UDP 数据报给 B、C、D、E 发送 PING 消息来

探测哪个结点离 A 最近且在线，结点间的距离（也就是时延）通过 2RTT 来近似估计，RTT

是探测消息的往返时间（Round Trip Time）。如果 B、C、D 都在线而 E 已失效，且 B 是其

中离 A 最近的结点，那么 A 就获取 B 的 Peer Table 作为 A 的 Peer Table 的基础，同时通知 B、

C、D 它的加入，并且通知会合服务器 E 已失效。 

我们设计的P2P覆盖网支持ContinuStreaming系统所需要的单播与多播功能。单播功能，

也就是定位一个结点或者一个数据分片，通过 DHT 路由算法来实现。DHT 路由算法是一个
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简单的贪心算法：对于路由过程中经过的每一个结点，都选择此结点 DHT 结点中离目标顺

时针最近的结点作为下一跳，直到再也找不到更近的结点为止。我们证明了一次 DHT 定位

的路由跳数上限是 N
N

log41.2
)3/4log(

log
 ，如下所示。 

 

定理 1：对于我们所设计的 DHT，一次 DHT 定位的路由跳数上限是 N
N

log41.2
)3/4log(

log
 。 

证明：假设结点 S 想要定位结点 T，那么路由消息的传递顺序可能是  21 HHS 。

从 S 到 T 的顺时针距离 ],2[),( 1 dd sTSdist  ，d<logN。S 首先选择它的顺时针最近邻居
1H 作为下

一跳，
1H 应该是 S 的第 d 层或(d-1)层邻居，所以有两种情形： 

（1）
1H 是 S 的第 d 层邻居，那么 1

1

1

1 2),(,2),(   dd HSdistTHdist ； 

（2）
1H 是 S 的第(d-1)层邻居，那么 2

1

221

1 2),(,2322),(   dddd HSdistTHdist 。 

为了推导出路由跳数的上限，我们一直采取最坏的情形即情形 2 来进行每一跳计算，通

过 下面的 步骤可 以推出 ),(
4

3
),( 1 TSdistTHdist  ： 因为 ),(),(),( 11 THdistHSdistTSdist  ， 所 以

),(),(
4

3
1 THd i s tTSd i s t  = ),(

4

1
),(

4

3
11 THdistHSdist  =

4

),(),(3 11 THdistHSdist  ； 又 因 为

2

1

2

1 2),(,23),(   dd HSdistTHdist ，所以 0),(),(
4

3
1  THdistTSdist ，也就是 ),(

4

3
),( 1 TSdistTHdist  。 

类似地， ),()
4

3
(),(

4

3
),( 2

12 TSdistTHdistTHdist  ， NTSdistTHdist ii

i  )
4

3
(),()

4

3
(),( 。让 1),( THdist i

，

也就是说
iH 一定能够找到目标 T，那么 1)

4

3
(  Ni ，

)3/4log(

log N
i  ，这正是路由跳数的上限。 ■ 

 

此外，我们还对具有不同的 N 和 n 的 DHT 覆盖网进行了模拟实验，实验结果在图 3 中，

N 是覆盖网最多可容纳结点数目，n 是覆盖网中现有结点数目。从图 2.4 可以看出，DHT 定

位所需的平均路由跳数接近
2

log N ，查询成功率即使在覆盖网结点稀疏的情况下也接近 1.0，

结点稀疏意味着 n 远小于 N。 
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图 2.4 DHT 网络的性能 

 

多播功能，也就是结点与其连接邻居间的数据交换，通过数据调度算法来实现。文献

[ZL05b] 中的理论分析表明：在基于 Gossip 协议的多播系统中，距离发布源 d 跳的消息覆

盖率近似为 nM

MM d

e 




 )2(

2)1(

1 ，其中 M 是连接邻居数目，n 是覆盖网中现有结点数目。然而受诸

多因素所限，实际的消息覆盖率要远远低于这一理论值，这也正是本文的动机和价值所在。 

 

2.3.3 数据调度算法 

 每个结点何其连接邻居周期性地交换各自缓存中的数据信息，交换的周期称为“调度周

期”，符号τ。每个调度周期中，结点的数据调度器首先查明连接邻居的缓存中有哪些数据分

片可用，“可用”指的是这些数据分片是当前结点还没得到的。数据调度过程所涉及的各项

参数列举在表2.1中。 

 

表2.1 数据调度算法的相关参数 

参数 说明 

τ 数据调度周期。 

iid  数据分片 iD 的 id。 

in  能够提供 iD 的邻居数目。 

I 当前结点的接收总带宽。 

jiR  从第 j 个提供者那里获取 iD 的速率。 

iR  数据分片 iD 的最大获取速率。 

playid  当前正在播放的数据分片的 id。 

p 每秒播放的数据分片数目。 

it  数据分片 iD 的过期时间。 

B 缓存大小，即缓存中能放多少分片。 

jip  
数据分片 iD 在第 j 个提供者的缓存中的位置。缓存采用先进先出的替换策

略，位置指的是到缓存尾部的距离。 

iurgency  数据分片 iD 的紧迫性。 

irarity  数据分片 iD 的稀缺性。 

ipriority  数据分片 iD 的获取优先权。 

 

 综合考虑每个数据分片的紧迫性与稀缺性，数据调度器通过公式(1)到(3)计算出每个数据

分片的获取优先权。首先计算数据分片 iD 的紧迫性： 

},,,max{
21 niiii RRRR   

i

playi

i
Rp

idid
t

1



 ，那么

i

i
t

urgency
1

   (1) 

我们将数据分片 iD 的稀缺性理解为 iD 在其所有提供者的缓存中都被替换掉的概率，这

比过去的文献中普遍将 iD 的稀缺性理解为
i

i
n

rarity
1

 要更为合理： 
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)()()( 21

B

p

B

p

B

p
rarity iniii

i      (2) 

数据分片 iD 的获取优先权 },max{ iii rarityurgencypriority     (3) 

计算出每个数据分片的获取优先权后，数据调度器将需要获取的数据分片按优先权降序

排列，比如排列成形如 mDDD ,,, 21  。对一个数据分片 iD 来说，可能有多个邻居能提供 iD ，

通常会选择能够最快传送 iD 的邻居作为 iD 的提供者。然而，这样的选择方式可能会出现冲

突，比如当两个数据分片选择了同一个邻居作为提供者时，其中一个数据分片必须等待或者

重选提供者。因此，为数据分片选择合适的提供者可表述为如下调度问题：如何为每一个数

据分片选择一个合适的提供者，以使得过期或被替换的数据分片数目最少？实际上，即使是

这个问题的一个简化版的特例（并行机调度问题 [CL90]）都已被证明是 NP 难的，因此我

们使用算法 2.1 所示的贪心调度算法来试图尽早取得高优先权的数据分片，而不必追求总体

最优的效果。 

 

算法2.1 数据调度算法 

————————————————————————————————— 

输入：（1）按照获取优先权降序排列的数据分片 mDDD ,,, 21  ； 

（2）每个数据分片的提供者集合 mSSS ,,, 21  ； 

（3）结点 j 的发送数据率 R(j)； 

（4）结点 j 处的预期排队时间 τ(j)，初始时 τ(j)=0。 

输出：每个数据分片 iD 的提供者 isupplier 。 

算法： 

1  计算在此调度周期内最多能接收的数据分片数目：min(m,I×τ)； 

2  for i=1 to min(m,I×τ) do 

3    设置 iD 的最早获取时间 mint ； 

4    假设 iS 中包含 k 个提供者
kiii SSS ,,,

21
 ； 

5    for j=1 to k do 

6      计算从
jiS 处获取 iD 的预期时间

)(

1

ji

trans
SR

t  ； 

7      if min)( tSt
jitrans  and   )(

jitrans St  

8        )(min jitrans Stt  ；
jii Ssupplier  ； 

9    if nullsupplieri   

10      min)( tsupplieri  ； 

————————————————————————————————— 

 

2.3.4 数据预取算法 

 在每个调度周期中，数据调度器预测哪些数据分片很可能被数据调度算法遗漏。因为实

际上不可能精确预测到数据分片被遗漏的可能性，所以我们设计了一套称为“紧迫界线”的

机制让每个结点动态、自适应地预测。图 2.5 描画了紧迫界线机制的基本工作原理。缓存中

的数据分片被紧迫界线（Urgent Line）分成两部分，左边的部分是紧迫的，右边的部分并不

急于获取，灰色的部分是已获得的数据，白色部分尚未获得。因此，仅是紧迫界线左边的白
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色数据分片被预测为可能遗漏。数据预取算法相关的参数列举在表 2.2 中。 

 

Urgent Line

Buffer

Missed data 

segments  

图 2.5 紧迫界线机制基本原理 

 

表 2.2 数据预取算法的相关参数 

参数 说明 

α 缓存的紧迫比率，需动态计算。 

B 缓存大小，即缓存中能放多少分片。 

headid  缓存头部的数据分片的 id。 

urgentid  紧迫界线对应的数据分片的 id。 

missN  被预测为遗漏的数据分片数目。 

k 每个数据分片需要备份在 k 个结点中。 

l 数据预取算法在一个调度周期中最多能获取 l 个遗漏分片。 

 

对照表 2 和图 4，可以得出紧迫界线机制的基本公式： Bidid headurgent   。可以看出 α

是紧迫界线机制的关键性参数，我们将在这一小节的最后部分详细讲述参数 α 的计算。所有

尚未获得的 id 小于 urgentid 的数据分片都被预测为遗漏数据，它们的总数目为 missN ，根据 missN

与参数 l 的关系，数据预取算法采取不同行为： 

 情形 1：如果 0missN ，不需要启动数据预取算法； 

 情形 2：如果 lNmiss  ，启动数据预取算法并行获取所有遗漏的数据分片； 

 情形 3：如果 lNmiss  ，不启动数据预取算法，因为遗漏分片太多，预取将带来过大开销； 

 对一个结点 n，假设其 Peer Table 中最近的结点是 1n ，那么 n 最终需要在其按需数据备

份中保存 id 符合如下公式的数据： .,2,1 ),,[)%( 1 kinnNiidhash  ，hash()是一个普通的安全

散列函数，%代表取模操作，这样每个数据分片最终会备份在 k 个不同的结点中。我们使用

id×i 来散列是为了平衡负载，如果使用 id+i 来散列，那么连续的数据分片可能会聚集在同

一个结点上导致该结点负载过重。如果结点 n 想离开系统，它应首先找到逆时针方向离 n

最近的结点 'n ，然后将自身数据备份中的数据移交给 'n 来保存。如果结点 n 离开系统是突然

的，数据移交就不可能发生，然而考虑到随着时间的流逝，n 所备份的数据变得越来越陈旧

和无意义，所以 n 的突然离开并不会给系统带来多少影响。 

算法 2.2 描述了数据预取算法的流程。假设被预测为遗漏的数据分片是 mDDD ,,, 21  ，对

每个数据 iD ，首先需要定位到 k 个（有可能不足 k 个）备份了 iD 的结点，然后选择能以最

大发送速率传送 iD 的结点作为 iD 的预取提供者。当结点 n 向一个应当备份 iD 的结点 0n 索取

iD 时，有可能 0n 也没有获得 iD ，这个概率记为 failP ，一般认为 n 和 0n 有等价的概率获得 iD ，
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所以平均来说
2

1
failP ，那么 n 从 k 个应当备份 iD 的结点处都不能获得 iD 的概率是 k)

2

1
( ，这

个概率是相当低的，所以绝大多数情况下遗漏数据的预取操作都能成功。 

 

算法 2.2 数据预取算法 

————————————————————————————————— 

输入：预测遗漏的数据分片 mDDD ,,, 21  ，按 id 升序排列；  

输出：每个数据分片 iD 的预取提供者 on-demand isupplier ； 

算法： 

1  for i=1 to m do 

2    为获取 iD ，并行发送 k 条路由消息去寻找 k 个目标结点 knnn ,,, 21  ； 

3    设置 iD 的最大接收速率 0iR ； 

4    for j=1 to k do 

5      对于目标结点 jn ，最终将会找到逆时针方向离 jn 最近的结点 'jn ； 

7      if 'jn 已备份了 iD  and 'jn 的发送速率大于 iR  

8         on-demand 'ji nsupplier  ； 

————————————————————————————————— 

 

现在讲述数据预取算法的一个关键性参数 α 的计算。α 决定了缓存中有多大比例的数据

是紧迫的，而由于流媒体系统工作的网络环境一直在变化，所以根据预取算法的执行效果来

动态计算 α 是比较合理的。假设 hopt 是覆盖网上路由一跳的平均时间，一般通过实验来估测，

n 是覆盖网中预期的现存结点数，那么预取一个数据分片的平均时间将是

hophophopretrieverequestreplylocatefetch t
n

tt
n

ttttt  )3
2

log
(3

2

log
。 

 在一个调度周期 τ 中，数据预取算法必须为按期获得遗漏分片的过程分配足够的时间，

也就是说必须满足   pB 和 fetchtpB  ，即 ),max( fetcht
B

p
  ，这就是 α 的下限和初

始值。随着时间的推移，在出现下面两种情况时 α 需要被动态更新： 

 情形 1——数据过期：如果发现有预取的数据获得时已经过期，说明为预取操作分配的

时间不足，因此必须增加缓存紧迫数据的比例，
B

tp hop
 ； 

 情形 2——数据重复：如果发现有预取的数据和数据调度算法按期取得的数据重复，说

明预测为遗漏的数据比例过大，因此必须减少缓存紧迫数据的比例，
B

tp hop
  。 

α 的增量设置为
B

tp hop
，这是一个很小的增量，以使得 α 变化平滑。对于情形 2 来说，

为了能够发现数据预取算法与数据调度算法所获得的重复数据，每个预取的数据分片都有特

殊的标志以便于识别。 
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2.3.5 性能评价 

a) 理论分析 

 这一小节从理论上分析 ContinuStreaming 系统的播放连续度。我们使用泊松过程作为基

于 Gossip 协议的流媒体系统中数据分片的到来模型，因为泊松过程具有独立、平稳增量，

这正是 Gossip 过程也具有的重要属性。具体来说，令 N(t)代表时间段 t 中到达一个结点的数

据分片数目，根据泊松分布的定义有
!
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n

t
entNP

n
t  ，其中 λ 是一个常量。不难证明

t
n

t
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
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
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00

，这正是参数 λ 被称为泊松过程到达速率的原因。

对于基于 Gossip 协议的流媒体系统，将结点的接收带宽 I 近似当作数据分片的到达速率 λ。 

为了让结点能连续播放流媒体数据，λ>p 必须成立，其中 p 是播放速率。考虑一个调度

周期中数据预取算法被启动的概率。在一个调度周期 τ 中，如果到来的数据分片数目 N(t)小

于一个调度周期播放掉的分片数目，数据预取算法就很可能需要被启动，从而得出
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在 4.3小节我们已估测出在预取过程中一个特定结点不能获得一个特定数据分片的概率

为 k)
2

1
( ，而在一个调度周期中预取遗漏的分片数目为 missN ，所以在一个调度周期中能成功获

取所有遗漏分片的概率是 missNk ))
2

1
(1(  。从而我们可以计算出不使用数据预取算法的播放连

续度 oldPC 、使用预取算法的播放连续度 newPC 以及它们之间的差值 oldnew PCPC  ，PC 代表

Playback Continuity。 

})({1  pNPPCold  ， )))
2

1
(1(1}()({1 missNk

new pNPPC   ， 

missNk

oldnew pNPPCPC ))
2

1
(1}()({   。 

为了检验上述理论分析结果的合理性，我们将理论结果与 1000 个结点规模的模拟实验

结果进行比较，比较的结果列举在下表中。模拟实验的细节将在 5.2 小节讲述，几个主要的

参数是：播放速率 p=10，结点平均接收带宽 I=15，调度周期 τ=1 秒，每个数据分片备份在

k=4 个结点中。同构指的是所有结点的接收带宽相等，异构指的是结点间有不同的接收带宽。 

 

模拟环境 oldPC  newPC  oldnew PCPC   

理论分析结果，λ=15 0.8815 0.9989 0.1174 

理论分析结果，λ=14 0.8243 0.9975 0.1732 

同构、静态网络 0.8748 0.9979 0.1231 

同构、动态网络 0.8520 0.9803 0.1283 

异构、静态网络 0.8431 0.9726 0.1259 

异构、动态网络 0.8166 0.9537 0.1371 

  

 从上表可以看出，模拟实验的结果介于 λ=15 和 λ=14 的理论分析结果之间，因为 I=15



硕士学位论文： 第 2 章 具有高播放连续度的 P2P 流媒体系统的设计 

- 21 - 

的接收带宽中有很少的一部分被用作预取开销。动态或异构环境下模拟实验的 newPC 一般要

略小于理论分析结果，这主要归因于实验网络的搅动和其它一些限制条件。 

 

b) 实验环境 

  我们在 30 幅真实 P2P 网络拓扑上对 ContinuStreaming 系统进行了模拟实验，这些拓扑

数据来自于 http://dss.clip2.com 上收集的无结构 P2P 网络拓扑测量结果。拓扑数据中包含每

个结点的 ID、IP 地址、端口号、PING 时间（从某个测量结点发出 PING 消息）等信息，我

们仅使用 ID、IP 地址和 PING 时间信息。这 30 幅网络拓扑的结点规模从 100 到 10000 不等，

平均结点度从 1 到 3.5 不等，因为这样的平均结点度对流媒体系统来说过低，所以我们在拓

扑中随机加入了一些边让每个结点连接 M=5 个邻居。根据模拟实验的经验，M=5 一个比较

合适的选择，使用更大的 M 并不能带来更多好处。 

在所有现存的基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统中，CoolStreaming 系统因其简单、实

用而最具代表性，因此在模拟实验中我们也编写了 CoolStreaming 的模拟代码，比较在相同

的网络环境中 CoolStreaming 与 ContinuStreaming 的性能。流媒体发布速率是 300Kbps，每

个数据分片包含 30Kb，因此播放速率 p=300/30=10。每个结点维护包含 B=600 个数据分片

的缓存，相当于 60 秒的流媒体数据。结点的接收带宽分布在 300Kbps 到 1Mbps 之间，平均

接收带宽为 450Kbps，也就是说 I∈[10,33]，平均 I=15。结点的发送带宽和接收带宽具有类

似的分布，唯一的例外是媒体源接收带宽为 0 而发送带宽很高，通常达到 I=100。数据调度

周期 τ=1 秒。 

 P2P 覆盖网上两个结点之间的时延是它们在真实拓扑上 PING 时间的差值，这样的估测

虽然不准确但对于我们的模拟实验是基本合理的。覆盖网上路由一跳的平均时延

毫秒50hopt ，因此预取一个数据分片的平均时间 毫秒毫秒 400508)3
2

log
(  hopfetch t

n
t ，这

里 n=1000 ， n 取 其 它 值 时 计 算 方 法 相 同 。 缓 存 紧 迫 比 率 的 初 始 值

60

1
)400,1max(

600

10
),max(  毫秒秒fetcht

B

p
 。此外，每个数据分片备份在 k=4 个结点中，数

据预取算法每个周期最多获取 l=5 个数据分片。为了构建一个动态网络环境，每个周期随机

让 5%的结点失效、再让 5%的新结点加入，新加入结点不需要获取过去播放过的所有数据，

它们只需要获取其邻居结点正在播放或将要播放的数据，也就是说新加入结点是跟随其邻居

的播放步伐。 

 

c) 性能指标 

 我们主要使用下面 3 个性能指标来评价一个 P2P 流媒体系统： 

（1）播放连续度：在每个调度周期中，记录下已获得足够多的数据分片来播放的结点

比例，我们将这一比例定义为播放连续度。某些文献中使用“连续指标”（Continuity Index）

来衡量播放连续度，连续指标指的是一个调度周期中按期到达的数据分片比例。不难发现，

高连续指标并不能保证连续播放，但高播放连续度能保证连续播放，因此我们这里采用的定

义方式更为合理。 

（2）控制开销：在每个调度周期中，结点和其邻居交换数据可用性信息，控制开销定

义为交换数据可用性信息的通信开销占实际流媒体数据传输的通信开销的比例。 

 （3）预取开销：为了预取一个数据分片，结点必须首先定位到 k 个备份该分片的结点，

然后从其中选出一个结点作为提供者，这一过程带来大约 1)1
2

log
( 

n
k 条路由消息的通信

开销和传送一个数据分片的通信开销，这两方面的通信开销占实际流媒体数据传输的通信开
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销的比例就定义为预取开销。 

 

d) 实验结果 

（1）播放连续度 

我们首先记录下在 1000 个结点的静态网络中 ContinuStreaming 和 CoolStreaming 的播放

连续度随时间变化的轨迹，见图 2.6。两个系统通常在 30 秒都可达到稳定状态，所以我们只

记录它们前 30 秒的播放连续度。从图 2.6 可以看出，CoolStreaming 在第 26 秒到达稳定状态，

稳定后的播放连续度大约 0.83，ContinuStreaming 在第 18 秒就到达稳定状态，稳定后的播放

连续度大约 0.97，这证实了我们采用的数据预取方法加快了流媒体系统到达稳定状态的速

度，更重要的是将稳定状态的播放连续度提升到接近 1.0 的水平。 

比较了静态网络中的变化轨迹后，我们进一步比较了两个系统在 1000 个结点的动态网

络中的播放连续度变化轨迹，见图 2.7。CoolStreaming 在第 27 秒到达稳定状态，稳定后的

播放连续度大约 0.78，ContinuStreaming 在第 20 秒到达稳定状态，稳定后的播放连续度大约

0.95。虽然动态网络中的 newPC =0.95 比静态网络中的 newPC =0.97 要小，但动态网络中的播放

连续度增幅 0.17 要高于静态网络中的增幅 0.14，从这一点来看，ContinuStreaming 在动态网

络中能更多地提升播放连续度。 
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图 2.6 静态网络中的播放连续度轨迹  图 2.7 动态网络中的播放连续度轨迹 

 

此外，我们还比较了不同规模网络稳定状态的播放连续度，网络结点数目在 100 到 8000

之间，静态环境和动态环境都做了实验。从图 2.8 和图 2.9 所展示的实验结果来看，随着网

络规模的增大， newPC 和 oldPC 都在减小，但播放连续度的增量 oldnew PCPC  在增大，因此

ContinuStreaming 系统对规模越大的网络越有好处。 

 

100 500 1000 2000 4000 8000
0.5

0.6

0.7

0.8

0.9

1

Total number of overlay nodes

P
la

y
b

a
c
k
 C

o
n

ti
n

u
it
y

CoolStreaming

ContinuStreaming

100 500 1000 2000 4000 8000
0.5

0.6

0.7

0.8

0.9

1

Total number of overlay nodes

P
la

y
b

a
c
k
 C

o
n

ti
n

u
it
y

CoolStreaming

ContinuStreaming

 



硕士学位论文： 第 2 章 具有高播放连续度的 P2P 流媒体系统的设计 

- 23 - 

 图 2.8 不同规模静态网络的播放连续度  图 2.9 不同规模动态网络的播放连续度 

 

（2）控制开销 

在每个调度周期中，结点和其邻居交换数据可用性信息，控制开销就来自于此。我们记

录下不同规模的网络对于不同的连接邻居数 M 的控制开销，见图 2.10。因为结点缓存 B=600

个数据分片，所以我们采用 600 比特的位图来记录缓存的数据可用性信息，比特 1 代表该分

片可用，比特 0 代表该分片不可用。缓存的第一个分片需要 20 比特来记录其信息，因为数

据源在一天内最多发布 3600×10×24=864000∈( 2019 2,2 )个数据分片。因此，获取一个邻居的

数据可用性信息总共需要 620 比特的通信开销。每个数据分片包含 30Kb 的数据，假设每个

结点每秒能获得 p=10 个数据分片，这意味着每个结点的播放连续度都为 1.0，那么控制开销

将是
49510102430

620 MM





。图 2.10 所示的模拟结果比

495

M
要略高，因为实际上很少有结点的播

放连续度能保持 1.0。所有网络的控制开销都低于 2%，这是很低的数值，并且

ContinuStreaming 的控制开销同 CoolStreaming 相仿，原因在于两者的数据可用性信息交换

机制非常类似。 
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图 2.10 不同规模网络的控制开销 

 

（3）预取开销 

为了预取一个数据分片，结点必须首先定位到 k=4 个备份该分片的结点，然后从其中选

出一个结点作为提供者，这一过程带来大约 1)1
2

log
( 

n
k 条路由消息的通信开销和传送一

个数据分片的通信开销。每条路由消息为 10 字节即 80 比特，当 n≤8000 时，预取一个数据

分片的总开销将是 3300010243080)1)1
2

log
(4( 

n
比特。 

我们在图 2.11 中记录下一个包含 1000 个结点的网络在静态和动态环境下的预取开销随

时间变化的轨迹。起初预取开销很低，因为大多数结点的预期遗漏分片数目 missN 高于阈值 l

（实际上大多数结点那时还不知道媒体源的存在），因而预取算法没有被启动。几秒之后预

取开销上升到略高于稳定状态，因为那时大多数结点已经知道了媒体源的存在。稳定状态的

预取开销，对于静态网络是 2.3%，对于动态网络是 3%。 

图 2.12 描画了不同规模的网络在静态和动态环境下的预取开销。很明显对于每个网络，

动态环境下的预取开销要高于静态环境，这是因为动态环境下会有更多的数据分片被数据调
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度算法遗漏。所有网络的预取开销都低于 4%，这表明我们为 ContinuStreaming 系统设计的

预取方法仅带来微小的额外开销。 
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图 2.11 包含 1000 个结点的网络的预取开销轨迹 图 2.12 不同规模网络的预取开销 

 

2.4 小结与进一步的工作 

  近几年出现的基于 Gossip 协议的 P2P 流媒体系统因能灵活、高效地工作在动态、异构

的因特网环境下而广受关注。然而，现存系统因 Gossip 协议数据传播的随机性缺陷而无法

保持高播放连续度。本文采用基于分布式散列表（DHT）的数据预取方法来弥补 Gossip 协

议的缺陷，设计了一个具有高播放连续度的 P2P 流媒体系统 ContinuStreaming，并通过理论

分析和模拟实验证实了该系统的有效性。下一步我们想在实际的广域网中实现并测试

ContinuStreaming 系统，预期会发现更多值得研究的问题和与模拟实验有所不同的性能情况。 
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第3章 流媒体发布源的快速切换 
 

3.1 背景与动机 

 前文已经讲过，基于Gossip协议的P2P流媒体系统已成为P2P流媒体系统的主流。在基于

Gossip协议的P2P流媒体系统中可能存在一个或多个流媒体发布源，它们将流媒体源数据不

断传播到系统中。对于一个多源系统来说，多个流媒体发布源可能是以“串行”或“并行”

的方式之一来工作。比如说，在一个视频会议系统或远程教学系统中，每个成员结点都可以

成为发布源，但通常任一时刻系统中仅有一个发布源，我们称这种方式为“串行”；而对于

Internet实时网络电视系统来说，对应于多个电视频道的多个发布源通常是同时存在并工作

的，我们称这种方式为“并行”。本文中我们考虑有多个流媒体发布源但它们串行工作的P2P

流媒体系统，研究的关键问题是如何使得流媒体发布源之间能够快速切换，以尽量减少新发

布源的启动时延。 

 

S1

S2

S1

S2

S1

S2

(a) S1 streaming (b) The switch phase from S1 to S2

(c) S2 streaming

-- Data segments from the old 

source: S1

-- Data segments from the new 

source: S2

 

图3.1 源切换过程示例 

 

 图3.1显示了一次简单的源切换过程中的数据分布与流向。这一过程可以划分为3个阶

段：（a）起初，旧的发布源 1S 向其邻居结点发布流媒体数据，这些数据被其它结点依次传播

到整个系统中；（b）旧发布源 1S 停止发布数据，新发布源 2S 开始发布数据，系统中同时存

在来自 1S 和 2S 的数据流；（c）经过一段时间，系统中每个结点都完成了对来自 1S 的流媒体

的播放，只有来自 2S 的数据在系统中不断传播。很明显，我们要研究的源切换问题可以归

结为如何尽可能地缩短阶段（b）的持续时间。更具体地说，我们需要设计一个合适的源切

换算法来最小化每个结点的源切换时间（源切换时间等价于新发布源 2S 的播放启动时延），

而必须遵守的限制性前提是——某个结点可以开始对来自 2S 的流媒体的播放当且仅当：1）

该结点已经完成了对来自 1S 的流媒体的播放，2）该结点已经接收到了足够多的来自 2S 的数

据（以保证 2S 的平滑启动）。 
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3.2 国际研究现状 

 前文曾经说到过，P2P流媒体系统可以优化的属性有：播放连续度、启动时延、带宽利

用率、端到端时延、数据吞吐量、系统容错性等等，本文所要优化的属性是发布源切换时间，

也就是新发布源的启动时延，这一属性类似于前文说过的“启动时延”，但比启动时延要更

为复杂，因为对发布源切换时间的优化要同时考虑旧发布源和新发布源的播放需求。另一方

面，由于我们优化了新发布源的启动时延，也就间接地优化了前文提到的启动时延和带宽利

用率，有一举多得的效果。 

CoolStreaming 使用基于 Gossip 协议的 P2P 网络多播技术构建了一个灵活、实用的 P2P

流媒体系统 [ZL05b]。它提供了对多个发布源的支持，但并没有描述其发布源切换机制。P2P

流媒体系统 AnySee [LJ06] 采用覆盖网间的优化方法（Inter-overlay Optimization）来减少数

据源到接收端的时延，从而减少启动时延，但端到端时延与启动时延都不同于发布源切换时

间。 

Zhang 等人观察到 Gossip 协议采用“拉”数据的方法虽然比“推”数据要节省带宽，

却带来了更大的数据传播时延，因此他们设计了一个“推拉结合”的系统 GridMedia [ZL05a]。

他们将 P2P 流媒体系统中的数据分片分成两类：一类数据分片只在被请求获取时才传播，

称为“拉数据”；另一类数据分片一旦结点收到就立即传播给邻居，称为“推数据”。GridMedia

系统主要的设计目标是减少数据传播时延，它间接地减少了发布源切换时间。然而，推数据

的方法必然带来相当大的通信开销，而且也不能从本质上保证源切换时间的减少比率。 

Xu 等人考虑了 P2P 流媒体系统中的数据率分配问题 [XH02]。P2P 流媒体系统中每一个

结点都连有若干带宽不等的邻居，Xu 等人设计了一个名为
PPOTS 2
的数据率分配算法，能够

保证当前结点具有最小的数据缓冲时延，从而减少启动时延。然而，
PPOTS 2
算法成立的前

提非常苛刻，它要求系统结点的带宽满足严格的倍数关系，实际的 P2P 流媒体系统是无法

满足该前提的。 

 

3.3 流媒体发布源的快速切换算法 

 本文首先通过对本质特性与关键参数的分析给数据源切换过程建立数学模型，从而将源

切换问题形式化为一个数学优化问题，然后推导出此数学优化问题的最优解。鉴于实际系统

情况的复杂性与网络环境的动态性，我们提出了一个称为“快速源切换算法”的实用贪心算

法，它通过交错旧源与新源的数据传递来趋近理论上的最优解。快速源切换算法是低开销与

纯分布式的，每个结点独立地启动并执行该算法，并且算法执行所依赖的仅仅是本地信息。 

 我们在多个真实测量的覆盖网拓扑结构上做了大量模拟实验来证实快速源切换算法的

有效性，覆盖网结点数目从100到10000不等。模拟实验的结果显示：我们提出的快速源切换

算法相比“传统源切换算法”能节省20%-30%的切换时间，同时不会带来额外的通信开销，

并且切换时间的减少比例随着系统规模的增大而趋于增加。“传统源切换算法”并不交错旧

源与新源的数据传递——它总是优先处理旧源数据的传递。图3.2中的示例比较了两者的不

同：当前结点在每个数据调度周期中可以获取7个数据分片，而当前来自旧源 1S 的可用数据

分片是1、2、3、4、5，来自新源 2S 的可用数据分片是6、7、8、9、10，传统切换算法优先

处理 1S 的数据传递，因此它将获取1、2、3、4、5、6、7这7个数据分片，而快速切换算法根

据它特殊的数据获取优先权计算原则交错处理 1S 、 2S 的数据传递，它将数据分片1、2、3与

6、7、8、9的传递交错在一起。 
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6 7 8 9 10
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Available data segments of  S1

Available data segments of  S2

Fast switch algorithm

Normal switch algorithm

 

图3.2 快速切换算法和传统切换算法的比较示例 

 

 总体说来，本文对领域的贡献可大致总结为如下3个方面： 

 （1）就我们目前所知，本文是P2P流媒体领域第一个对媒体发布源切换问题做出的深

入研究。我们给源切换过程建立了数学模型，从而将源切换问题形式化为一个数学优化问题，

并推导出此数学优化问题的最优解。 

 （2）提出了一个称为“快速源切换算法”的实用贪心算法，它通过交错旧源与新源的

数据传递来趋近理论上的最优解。 

 （3）通过在多个真实测量的覆盖网拓扑结构上进行的大量模拟实验，证实了快速源切

换算法的有效性。 

 

3.3.1 源切换过程建模 

 因为P2P流媒体系统的工作方式是纯分布式的，所以一个结点直到在其邻居结点中发现

有来自新发布源的数据分片时才能得知发布源切换过程的开始，也就是说，运行于每个结点

的源切换算法不会假设有任何源切换“先验”顺序的存在。当结点发现有新发布源的存在时，

它就启动并执行源切换算法，然后在每个数据调度周期再次执行源切换算法，直到完成了旧

发布源的所有数据的播放，也就是完成了源切换过程。虽然源切换算法不假设有任何源切换

“先验”顺序的存在，但系统中必须存在一种新发布源 2S 与旧发布源 1S 之间的同步机制，

让 2S 能够获知 1S 结束于哪个数据分片，并将 1S 的最后一个数据分片的id加入到 2S 最初的几

个数据分片中以通知系统其它结点。这一同步机制并非本文考虑的重点，所以我们不做详述。 

 源切换过程建模所需的参数列举在表3.1中。我们使用图3.3来图形化表3.1中的参数以使

抽象的参数更加具体。每当收集到来自 1S 的Q个连续的数据分片时，就播放 1S ，但是为启动

2S 的播放，则需要获取 SQ 个数据分片。在流行的实用P2P流媒体系统中， SQ 通常要比Q大很

多以保证新发布源的平滑启动。当前结点的总输入带宽I被被分配到 1I 、 2I 两个部分，以分

别获取来自 1S 、 2S 的数据分片。 1I 、 2I 由源切换算法动态分配。 

 

表3.1 源切换过程建模的相关参数 

参数 说明 

1S  旧发布源。 

2S  新发布源。 

Q 每当收集到来自 1S 的 Q 个连续的数据分片时，就播放 1S 。 

1Q  来自 1S 的数据分片还有 1Q 个尚未获取。 

SQ  为启动 2S 的播放所需获取的数据分片总数。 

2Q  为启动 2S 的播放，还差 2Q 个数据分片尚未获取。初始时， 2Q = SQ 。 

p 每秒播放的数据分片数目。 

I 当前结点的总输入带宽。I 是以每秒的输入数据分片数目来衡量的，它是一
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个常数。 

1I  分配用来获取来自 1S 的数据分片的输入带宽。 1I 是动态调整的。 

2I  分配用来获取来自 2S 的数据分片的输入带宽。 2I 是动态调整的。 

1T  获取到来自 1S 的所有数据分片的预期时间。 

'1T  完成 1S 播放的预期时间。 

2T  获取到来自 2S 的最初 SQ 个数据分片的预期时间。 

 

Q1

Q2

Qs

S1

S2

T2

T1 T1'

the end of S1

play

Q

finish the 

playback of S1

start the 

playback of S2

play

play

 

图3.3 源切换过程的时序图 

 

 对照表3.1和图3.3，源切换问题可以被形式化成如下所示的数学优化问题： 

 

优化目标：最小化 2T  

限制条件： 
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 上面的限制条件可以简化为： 






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1
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 从而可以得到不等式：
p

Q

I

Q

II

Q


 1

1

1

2 ； 

 上面的不等式可改写为： 0)
)(

( 1
1

212

1 



Q

pIQ
II

Q

QQp
I ； （式3.1） 

 式3.1实际上是一个关于 1I 的一元二次不等式，它的数学解为 11 rI  或 '11 rI  ，其中 
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 。 

 很明显， 0'1 r ，因此 11 rI  是式3.1的唯一合理解。为实现最小化 2T 的优化目标，应该让

11 rI  ， 122 rIrI  ，这是源切换问题的理论最优解。 

 

3.3.2 快速源切换算法 

 上一小节得出了源切换问题的理论最优解，但当应用到实际P2P流媒体系统中时，上述

理论最优解通常不能完全适用，主要原因在于实际的互联网环境比模型中的环境要复杂的

多，并且面临更多的限制性条件。因此，我们需要设计一个能趋近理论最优解的实用算法。 

  

N1

o1

N2

o2

N3

o3

N4

o4

I

I1 I2

O=O1+O2

 

图3.4 结点的局部工作环境示意图 

 

图3.4描画了P2P流媒体系统中一个普通结点的局部工作环境。本地结点有4个邻居： 1N  

、 2N 、 3N 、 4N ，4个邻居的输出带宽分别是 1o 、 2o 、 3o 、 4o 。假设 1O 是针对源 1S 的总输出

带宽， 2O 是针对源 2S 的总输出带宽，那么上一小节中的数学优化问题可进一步归结为： 

 

优化目标：最小化 2T  

限制条件： 
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 在增加了更多的限制条件后，上一小节得出的理论最优解 11 rI  、 22 rI  仅当 11 Or  、

22 Or  时才成立。因此，当 11 Or  或 22 Or  时，优化的目标将改为最大化本地结点的输入吞

吐量，从而现实环境下的源切换问题的最优解是： 

 

 情形1：当 11 Or  且 22 Or  时， 11 rI  、 22 rI  。 
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 情形2：当 11 Or  且 22 Or  时， ),min( 211 OIOI  、 22 rI  。 

 情形3：当 11 Or  且 22 Or  时， 11 rI  、 ),min( 212 OOII  。 

 情形4：当 11 Or  且 22 Or  时， 11 OI  、 22 OI  。 

 

 这样，计算源切换问题的最优解的关键是首先计算出 1O 和 2O ，更确切地，从数据分片

的微观角度来看，是计算两个集合 1 和 2 ，其中 11 || O ， 22 || O 。集合 1 和 2 中的数

据分片都按照获取优先权降序排列。计算集合 1 和 2 所需要的参数列举在表3.2中，实际上

这些参数正是我们下面将要设计的快速源切换算法的相关参数。 

 

表3.2 快速源切换算法的相关参数 

参数 说明 

τ 数据调度周期。 

iid  数据分片 iD 的 id。 

in  能够提供 iD 的邻居数目。 

jiR  从第 j 个提供者那里获取 iD 的速率。 

iR  数据分片 iD 的最大获取速率。 

playid  当前正在播放的数据分片的 id。 

endid  
1S 的最后一个数据分片的 id。 

beginid  
2S 的第一个数据分片的 id。我们设定 beginid = endid +1。 

p 每秒播放的数据分片数目。 

it  数据分片 iD 的过期时间。 

B 缓存大小，即缓存中能放多少分片。 

jip  
数据分片 iD 在第 j 个提供者的缓存中的位置。缓存采用先进先出的替换策

略，位置指的是到缓存尾部的距离。 

iurgency  数据分片 iD 的紧迫性。 

irarity  数据分片 iD 的稀缺性。 

ipriority  数据分片 iD 的获取优先权。 

 

 在计算一个数据分片的获取优先权时，我们综合考虑了数据分片的稀缺性与紧迫性。首

先计算数据分片 iD 的紧迫性： 

},,,max{
21 niiii RRRR   

i

playi

i
Rp

idid
t

1



 ，那么

i

i
t

urgency
1

  

我们将数据分片 iD 的稀缺性理解为 iD 在其所有提供者的缓存中都被替换掉的概率，这

比过去的文献中普遍将 iD 的稀缺性理解为
i

i
n

rarity
1

 要更为合理： 

)()()( 21

B

p

B

p

B

p
rarity iniii

i    

数据分片 iD 的获取优先权 },max{ iii rarityurgencypriority   

得出每个数据分片的获取优先权后，我们设计的快速源切换算法就能计算出集合 1 和

2 从而安排数据分片的获取过程，见算法 3.1。数据分片按优先权降序排列，比如排列成形
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如 mDDD ,,, 21  ，通常来自源 1S 和源 2S 的数据分片在这个序列中是交错排列的。对一个数据

分片 iD 来说，可能有多个邻居能提供 iD ，通常会选择能够最快传送 iD 的邻居作为 iD 的提供

者。然而，这样的选择方式可能会出现冲突，比如当两个数据分片选择了同一个邻居作为提

供者时，其中一个数据分片必须等待或者重选提供者。因此，为数据分片选择合适的提供者

可表述为如下调度问题：如何为每一个数据分片选择一个合适的提供者，以使得过期或被替

换的数据分片数目最少？实际上，即使是这个问题的一个简化版的特例（并行机调度问题

0）都已被证明是 NP 难的，因此我们使用算法 3.1 所示的贪心调度算法来试图尽早取得高优

先权的数据分片，而不必追求总体最优的效果。 

计算出集合 1 和 2 之后，1I 和 2I 的计算按照前面讲过的最优解的 4 种情形之一来计算，

得出 1I 和 2I 后，数据分片的获取过程是很直接的。 

 

算法3.1 快速源切换算法 

————————————————————————————————— 

输入：（1）按照获取优先权降序排列的数据分片 mDDD ,,, 21  ； 

（2）每个数据分片的提供者集合 mSSS ,,, 21  ； 

（3）结点 j 的发送数据率 R(j)； 

（4）结点 j 处的预期排队时间 τ(j)，初始时 τ(j)=0。 

算法： 

（1）计算集合 1 和 2 ： 

1  for i=1 to m do 

2    设置 iD 的最早获取时间 mint ； 

3    假设 iS 中包含 k 个提供者
kiii SSS ,,,

21
 ； 

4    for j=1 to k do 

5      计算从
jiS 处获取 iD 的预期时间

)(

1

ji

trans
SR

t  ； 

6      if min)( tSt
jitrans  and   )(

jitrans St  

7        )(min jitrans Stt  ；
jii Ssupplier  ； 

8    if nullsupplieri   

9      min)( tsupplieri  ； 

10  将 iD 加入相应的集合 1 或 2 。 

（2）安排数据获取： 

  1 根据 1 、 2 、 1r 、 2r 计算 1I 和 2I ； 

  2 获取 1 中的前 1I 个数据分片； 

  3 获取 2 中的前 2I 个数据分片。 

————————————————————————————————— 

 

3.3.3 性能评价 

a) 实验环境 

  为了评价快速源切换算法的性能，我们在 30 幅真实 P2P 网络拓扑上对进行了模拟实验。

这些拓扑数据来自于 http://dss.clip2.com 上收集的无结构 P2P 网络拓扑测量结果（遗憾的是，
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该网站目前已不可用）。拓扑数据中包含每个结点的 ID、IP 地址、端口号、PING 时间（从

某个测量结点发出 PING 消息）等信息，我们仅使用 ID、IP 地址和 PING 时间信息。这 30

幅网络拓扑的结点规模从 100 到 10000 不等，平均结点度从 1 到 3.5 不等，因为这样的平均

结点度对流媒体系统来说过低，所以我们在拓扑中随机加入了一些边让每个结点连接 M=5

个邻居。根据模拟实验的经验，M=5 是一个比较合适的选择，使用更大的 M 并不能带来更

多好处。 

流媒体发布速率是 300Kbps，每个数据分片包含 30Kb，因此播放速率 p=300/30=10。每

个结点维护包含 B=600 个数据分片的缓存，相当于 60 秒的流媒体数据。结点的接收带宽分

布在 300Kbps 到 1Mbps 之间，平均接收带宽为 450Kbps，也就是说 I∈[10,33]，平均 I=15。

结点的发送带宽和接收带宽具有类似的分布，唯一的例外是媒体源接收带宽为 0 而发送带宽

很高，通常达到 I=100。数据调度周期 τ=1 秒。 

 在每次模拟中，首先让系统运行足够的时间以到达其稳定状态，然后停止旧源 1S 的数据

发布、启动新源 2S 的数据发布。需要注意的是，在下文的每幅实验结果图中，时刻“0”均

指旧源 1S 停止、新源 2S 启动的时刻。每当收集到来自 1S 的 Q=10 个连续的数据分片时，就播

放 1S ，但是为启动 2S 的播放，则需要获取 SQ =50 个数据分片。 

 我们比较了快速源切换算法和前文中讲过的传统源切换算法。这里再重复一次传统源切

换算法的工作原理：假设本地结点为 n，当 n 的邻居可以向 n 提供来自 1S 和 2S 的数据分片时，

n 将优先获取来自 1S 的数据。如果在获取 1S 的数据之后仍然有剩余输入带宽，就把剩余的输

入带宽分配给 2S 的数据获取。 

 

b) 性能指标 

 我们主要使用下面 3 个性能指标来评价源切换算法： 

 （1）新源 2S 的平均准备时间，即平均源切换时间：所有结点准备足够的 2S 数据分片来

启动 2S 播放的平均时间； 

 （2）切换时间减少比率：快速源切换算法比传统源切换算法减少的切换时间比率； 

 （3）通信开销：在每个调度周期中，结点和其邻居交换数据可用性信息，通信开销定

义为交换数据可用性信息的开销占实际流媒体数据传输的开销的比例。 

 此外，我们还测量了其它一些辅助性的性能指标来帮助更好地理解源切换过程。这些辅

助性的性能指标包括：（1）旧源 1S 的未传递比率（=
0

1

Q

Q
）：当前尚未传递的 1S 的数据（ 1Q ）

占时刻0未传递的 1S 的数据（ 0Q ）的比率；（2）新源 2S 的已传递比率（
S

S

Q

QQ 2
）：已传递的

2S 的数据（ 2QQS  ）占启动 2S 播放所需数据（ SQ ）的比率；（3）旧源 1S 的平均完成时间（= '1T ）：

所有结点完成 1S 播放的平均时间。 

 

c) 静态环境的模拟实验结果 

 我们首先对1000个结点的静态网络环境下的数据传递比率进行跟踪，从而在细致、微观

的程度上对比快速源切换算法与传统源切换算法的性能差异。从图3.5的实验结果中可以看

出，传统源切换算法能够更快地收集到播放 1S 所需要的数据，但是在收集启动 2S 播放所需

数据的方面却要慢一些，这与直观上的感觉是一致的，也就是说，快速源切换算法折中了收

集 1S 数据的时间与收集 2S 数据的时间，从而使整个源切换过程加快。 
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图3.5 1000个结点的静态网络环境下的数据传递比率跟踪 

 

 我们进一步测量了静态网络环境下旧源 1S 的平均完成时间与新源 2S 的平均准备时间，

结点规模从100-8000不等，以使得测量结果更具通用性。图3.6中的柱状图描画了测量结果。

对于每个规模的网络环境，从左到右都有4条方柱对应4项指标：1）使用传统源切换算法，

旧源 1S 的平均完成时间；2）使用快速源切换算法，旧源 1S 的平均完成时间；3）使用快速

源切换算法，新源 2S 的平均准备时间；4）使用传统源切换算法，新源 2S 的平均准备时间。

在每个规模的网络环境下，实验结果都趋于一致：快速源切换算法缩小了旧源 1S 的平均完成

时间与新源 2S 的平均准备时间之间的差异，从而减少了源切换时间。为了更清晰地描画出

快速源切换算法比传统源切换算法减少的切换时间，我们将两种算法各自的切换时间及减少

的比率描画在图3.7中。从图3.7可以看出，快速源切换算法相比传统源切换算法能减少约

20%-30%的切换时间，并且减少的比率随着网络规模的增大而趋于增加。 
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图3.6 静态网络环境下旧源 1S 的平均完成时间与新源 2S 的平均准备时间 
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图3.7 静态网络环境下快速源切换算法比传统源切换算法减少的切换时间 

 

此外，我们还测量了两种算法在不同规模的网络中运行的通信开销。结点缓存 B=600

个数据分片，所以我们采用 600 比特的位图来记录缓存的数据可用性信息，比特 1 代表该分

片可用，比特 0 代表该分片不可用。缓存的第一个分片需要 20 比特来记录其信息，因为数

据源在一天内最多发布 10×3600×24=864000∈( 2019 2,2 )个数据分片。因此，获取一个邻居的

数据可用性信息总共需要 620 比特的通信开销。每个数据分片包含 30Kb 的数据，假设每个

结点每秒能获得 p=10 个数据分片，这意味着每个结点的播放连续度都为 1.0，那么控制开销

将是 %1
495

5

10102430

620




M
，M=5。图 3.8 所示的模拟结果比 1%要略高，因为实际上很少有

结点的数据获取速率能始终保持数据播放速率的水平。快速源切换算法的通信开销比传统源

切换算法略低，因为前者通过缩短源切换时间的努力，间接地提高了带宽利用率。 
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图3.8 静态网络环境下的通信开销 

 

d) 动态环境的模拟实验结果 
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  为了构建一个动态网络环境，每个周期随机让 5%的结点失效、再让 5%的新结点加入，

新加入结点不需要获取过去播放过的所有数据，它们只需要获取其邻居结点正在播放或将要

播放的数据，也就是说新加入结点是跟随其邻居的播放步伐。 

 动态网络环境下的实验步骤与静态网络环境下的基本相同，实验结果在图3.9、3.10、3.11

和3.12中。总体上看，动态网络环境下的实验结果和静态网络环境下的基本一致，说明我们

设计的算法对网络环境具有普适性。 
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图3.9 1000个结点的动态网络环境下的数据传递比率跟踪 
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图3.10 动态网络环境下旧源 1S 的平均完成时间与新源 2S 的平均准备时间 
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图3.11 动态环境下快速源切换算法比传统源切换算法减少的切换时间 
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图3.12 动态网络环境下的通信开销 

 

3.4 小结与进一步的工作 

 本文给P2P流媒体系统的媒体发布源切换过程建立了数学模型，从而将源切换问题形式

化为一个数学优化问题，然后推导出此数学优化问题的最优解。鉴于实际系统情况的复杂性

与网络环境的动态性，我们提出了快速源切换算法这一实用贪心算法，它通过交错旧源与新

源的数据传递来趋近理论上的最优解。模拟实验的结果证实了快速切换算法的有效性。本文

的工作针对的是发布源之间串行工作的多源P2P流媒体系统，下一步我们希望能扩展本文的

工作到发布源之间并行工作的多源P2P流媒体系统中。 
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第4章 P2P流媒体系统底层覆盖网的拓扑优

化 
 

4.1 背景与动机 

前文已经讲过，主流的P2P流媒体系统均采用无结构对等网络作为其底层覆盖网，底层

覆盖网的性能对于构架于其上的P2P流媒体系统的性能有重要的甚至是决定性的意义。虽然

对等网络中的结点在功能上互相平等，但实际上其中某些结点对于整个网络却有特殊意义。

一方面，那些作为两个或多个独立子网之间唯一通道的结点，对覆盖网拓扑结构有重要影响，

其失效很可能导致覆盖网被分割，而反过来覆盖网被分割往往可以追溯到它们的失效。另一

方面，那些成为系统性能瓶颈的结点，其能力影响到系统在动态环境下工作的多方面性能，

如查询成功率、数据（结点）定位跳数、通信拥塞和时延等等。我们称上述特殊意义的结点

为“拓扑关键点”。如果能在对等网络中以分布式的方法有效地检测到拓扑关键点并加以合

理的消除，就能从本质上优化覆盖网的拓扑结构，增强系统对覆盖网分割的抵抗力，同时显

著地提高系统容错性。 

 最基本的问题是：什么样的结点是拓扑关键点？如果将对等网络看成一幅图（有向图或

无向图，本文出于简化通常考虑无向图，但所提出的概念、方法对有向图是同样适用的），

很自然会想到图论中的“割点”。割点的概念可以表述如下：如果在一幅连通图G中删去点

C后，图G被分割成两个或多个独立的连通子图，那么点C就是图G的一个割点。图4.1是割点

的简单例子： 

 

 

 

图4.1 点C为割点（仅画出C的邻居和

边，图中其它结点和边均未画出） 

 

图4.2 点C不是割点，但它是分点，并

且是名副其实的拓扑关键点 

  

作为对等网络领域中重要而实用的部分，无结构对等网络有其独特的性质：覆盖网组织

松散、没有固定的结构，通常采用洪泛式的路由方法或者基于洪泛的改进方法（如扩展环、

随机走等等）。为了限制通信开销，无结构对等网络通常会给路由消息设定跳数限制（TTL，

Time To Live）以使其局限在一定范围内，因此其路由具有明显的局部性和不确定性，不能

覆盖整个网络，也就无法准确地定位结点或者数据对象。 

鉴于无结构对等网络的工作特点，我们认为割点不能充分、合理地描述无结构对等网络
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的拓扑关键点，因为割点是全局的、静止的，而无结构对等网络则是在动态环境下分布式工

作、局部性路由的，既不可能静止地获取网络全局状态，也不可能做全局性的定位。图4.2

的简单例子说明了割点不适合用来描述无结构对等网络的拓扑关键点。 

 图4.2中，点C并非割点，因为还有点D连接着左右两个子图。但是，D与左右两个子图

的距离超过跳数限制TTL，所以如果C失效，左右子图之间虽然从图论上看仍然连通，但对

无结构对等网络而言，却是相互分割的，因为两个子图之间从此没有结点可以互相定位到。

在这种情况下，D的存在对左右子图并无意义，C既是连接左右子图的唯一通道，也是左右

子图间通信的性能瓶颈，是名副其实的拓扑关键点，此时，我们称C为“分点”。 

 本文首先提出了“分点”这一概念来描述无结构对等网络的拓扑关键点，本质上它是对

割点概念的扩展，使之真正符合无结构对等网络的工作特点和实际需求。基于分点的概念，

我们设计了一套简单、有效、分布式的分点检测和消除方法，具体说来，该方法有如下特点： 

（1）分布式：不需要任何集中式的控制，每个结点独立地运行自己的检测与消除算法； 

（2）低开销：分点检测、消除的通信开销低，并且由分点消除操作导致的新分点数非

常少； 

（3）抗分割：分点的消除能有效地防止覆盖网被分割，这也是本文研究分点的初衷； 

（4）高效率：为消除分点而对网络组织结构所做的调整，优化了覆盖网拓扑，减少了

性能瓶颈，从而提升了系统查询成功率； 

（5）高容错：去掉覆盖网中分点这一关键而脆弱的元素后，即使面临结点不断失效的

高动态性环境，系统查询成功率仍然能保持基本稳定，不会出现急剧下降的情况； 

（6）异构性：我们为消除分点而给结点加边、当结点连接度达到上限时给结点减边，

都是以异构性的开发作为主要的指导原则，从而提高了系统的负载均衡，让每个成员尽量各

尽所能。 

 

4.2 国际研究现状 

对等网络的“覆盖网分割”问题及与之相关的容错性问题一直被研究者广泛重视。Saroiu

等人通过细致的测量来研究无结构对等网络 Gnutella 的容错性 [SG03]，其实验结果表明：

在 Gnutella 中，绝大多数结点连接度很低，少数结点连接度非常高。更具体地说，Gnutella

符合 α=2.3 的幂律（Power-Law）分布，对随机结点失效有高容错性，但是对恶意攻击的抵

抗力则非常弱。尤其是高连接度的结点失效后，容易导致覆盖网被分割。虽然 Saroiu 等人

认识到高连接度的结点对系统容错性的重要意义，但没有能够进一步回答：到底哪部分高连

接度结点属于系统拓扑关键点？哪些结点失效会导致覆盖网分割？我们认为分点是这个问

题的答案。 

Ripeanu 指出：如果无结构对等网络中每个结点的连接度能尽量高于某个常数下限，就

能有效提高对抗恶意攻击的能力 [RG01]。这里所说的“常数下限”实际上就是一幅图 G 的

最小结点度 δ(G)，因为图论中有一个简单而重要的不等式：点连通度 κ(G) ≤ 边连通度 λ(G) 

≤ 最小结点度 δ(G)，所以最小结点度实际上确定了点连通度和边连通度的上限，也就间接

确定了图的连通性上限。本文为消除分点而选择合适的结点加边，选择所依据的第一条原则

正基于此，让最小结点度 δ(G)尽可能大。 

Liu等人 [LX06] 最先从割点的角度研究无结构覆盖网的分割问题。他们设计了一种称

为CAM（Connection Adjacency Matrix）的分布式算法来检测割点。CAM算法有效地检测

到结点间的可达关系，消除了重复的探测工作，将通信开销降得很低。然而CAM有一些缺

点。首先，CAM算法无法准确检测割点，除非消息路由的跳数没有限制。实际上，CAM所

检测到的“割点”并非割点，而是我们提出的“分点”。其次，为消除割点，CAM算法从
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每个连通分量中随机选取一个结点（我们称该结点为其所在连通分量的“代表结点”）将它

们相连，然而我们认为：代表结点的选取非常重要，应基于某种策略、从某个角度提高网络

性能，所以本文的分点消除遵循了一种兼顾容错性提升、异构性开发的策略来选择代表结点。

再次，选择了代表结点后，如何将它们相连，也是重要的。Liu等人举了“线性链连接”的

例子：将代表结点线性地串成一条闭合链。线性链连接方式虽然简单，但很脆弱，对网络连

通性的提高也不充分。本文对几种不同的连接方式进行了讨论，并通过实验来比较线性链连

接和我们提出的“带弦环连接”。最后，任何一个网络中，结点的连接度都不可能是无穷的，

既然为了消除分点而给结点加边，就应该考虑结点度超过上限时给它减边，但 [LX06] 没有

提及这个问题。本文考虑了减边的原则和方法，并在模拟实验中做了实现。 

对等网络中存在着普遍的结点异构性：结点间虽然在功能上对等，在实际能力（带宽、

存储容量、计算能力等）上却有巨大的差异。流行的对等网络 KaZaA、eDonkey 通过显式地

设置“超结点”来开发这种异构性，而 Gia 系统 [CR03] 则通过隐式的自适应调整以形成“集

群效应”来开发异构性。不管显式隐式，这些方法的指导思想都在于让结点各尽所能――能

力越高、负担就越大。本文中，我们为消除分点而给结点加边、当结点连接度达到上限时给

结点减边，都是以异构性的开发作为主要原则。 

虽然本文研究的是无结构对等网络中的分点，但其中大多数概念、方法对结构化对等网

络同样适用，所以我们也关注了结构化网络的相关研究。Liben-Nowell 等人 [LB01] 分析了

Chord [SM01] 在动态网络环境下的容错性，并给出了维护 Chord 覆盖网连通性的邻居信息

获取速率下限。Saia 等人 [SF02] 构建了一个动态高容错的覆盖网，通过让每个结点维护

)(log3 NO 项路由信息以及每次路由需要发送 )(log 3 NO 条消息，使得在任何时刻，绝大多数

结点都能成功获取绝大多数数据对象。Loguinov 等人 [LC05] 研究了一些结构化 P2P 覆盖

网（Chord、CAN [RF01]、de Bruijn 图）的图论属性：路由性能、集群属性、等分带宽等，

并提出了一种基于最优直径 de Bruijn 图的网络架构。 

对于已经提出的解决覆盖网分割问题的各种方法，我们从其执行时间与覆盖网分割的先

后顺序的角度将它们分成两类：“主动消除”与“被动修复”。“主动消除”意味着采取措施

主动消除可能出现的覆盖网分割、以尽可能保证覆盖网一直连通，“被动修复”意味着当发

现覆盖网分割时被动地修复以合并分裂的多个子网。 

（1）主动消除 

Pandurangan 等人 [PR01] 提出了一种集中式的方法来维护 P2P 覆盖网的连通性，他们

使用集中式的服务器来引导新加入覆盖网的结点和哪些现存结点建立连接、离开覆盖网的结

点如何更新信息，前提是要求所有结点的加入和离开都必须预先通知服务器。很明显，这违

反了 P2P 的思想。上文讲到的 CAM 算法和本文提出的解决覆盖网分割问题的方法，通过周

期性地检测无结构覆盖网中的拓扑关键点、然后将它们调整成普通结点，来尽量消除拓扑关

键点的存在，从而缓解无结构 P2P 覆盖网的分割问题。 

（2）被动修复 

很多结构化 P2P 网络的工作是基于环结构的，如果大环被分割成多个独立的小环（简

称为“分环”），就不能正常工作。Mahajan 等人 [MC03] 设计了一种能有效检测和修复分环

的方法，并对 Pastry [RD01] 做了具体的实现。Harvey 等人 [HJ03] 专门针对 SkipNet [HD03] 

的分环问题做了研究，但其设计的方法只适用于 SkipNet 这样的提供数据语义、消息路由双

重局部性的特殊网络。Sit 和 Morris [SM02] 提出了一种“交叉验证”路由表的方法来缓解

覆盖网分割问题：每个结点每隔一段时间随机地向其路由表中的邻居发送校验查询消息，让

其邻居执行此查询，然后比较自己查询的结果和邻居返回的结果，如果两者一致，可以近似

地认为网络没有被分割；否则，就需要启动相应的修复机制。经典的结构化 P2P 网络 Chord

和 Pastry 中都有谈及覆盖网分割问题。在 Chord 中，一个结点 N 周期性地要求其它结点查
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询自己，如果其它结点不能正确地找到 N，就认为可能存在网络分割。而在 Pastry 中，结点

周期性地使用 IP 多播，以扩展环路由的方式来搜索邻近的结点，如果存在网络分割，那么

被分离开的结点之间很有可能互相搜索到，那时再来做子网合并。 

 

4.3 底层覆盖网的拓扑优化算法 

4.3.1 分点的概念 

 首先定义无结构对等网络中的两种关系：“定位关系”和“可达关系”，然后基于上述

关系定义分点。 

定义1（定位关系）：在无结构对等网络中，如果结点A通过发送路由消息能找到结点B，

则称A能定位B，记作AB。 

定位关系是不传递的，一般也不对称（除非网络可看成无向图）。图4.3是定位关系的

例子。 

 

   

图4.3 结点1能定位结点2、3、4 图4.4 结点1能定位2、3，但不能定位4； 

而结点3能定位4；故结点1可达4 

 

定义2（可达关系）：在无结构对等网络中，如果结点A能定位到结点B，结点B能定位

到结点C，则称A到C是可达的，记作AC。 

可达关系是传递的，如果PQ，QR，那么PR；可达关系一般是不对称的（除

非网络可以看成无向图）。图4.4是可达关系的例子。可达关系是检测分点的基础：一个结

点n是否为分点，取决于n被删去后其邻居间是否仍然都可达。 

定义3（分点）：在无结构对等网络中，如果删去结点C后，C的邻居集将被分成两个或

多个互不可达的子集：
1S ,

2S ,„,
nS （n>1），就称C为“分点”。 

任意两个子集间的结点都不可达，而每个子集内的结点是可达的。图4.5是分点的例子，

每个子集内部的边和网络中其它结点均未画出。 

 

 

图4.5 分点C的邻居集被分成三个互不可达的子集
1S 、

2S 、
3S  
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从上述定义可以看出，分点既是其邻居子集间互相连接的唯一通道，也是邻居子集间互

相通信的性能瓶颈，所以分点是无结构对等网络中真正的拓扑关键点。因此，消除了分点这

一脆弱而关键的元素，就能够从本质上提高系统对覆盖网分割的抵抗力、有效地提升系统容

错性。 

我们对无结构对等网络中分点的定义还有如下特点： 

（1）分布式：分点可以分布式地进行有效检测和消除，检测、消除所需的信息交换只

限于邻居结点之间； 

（2）局部性：分点符合无结构对等网络路由局部性的工作特点，因为所用到的的定位

关系、可达关系都基于局部性的路由，比起割点更具实际意义； 

（3）兼容性：兼容割点，因为分点包含了割点。如果对TTL没有限制，那么分点实际

上就是割点。 

 

4.3.2 分点的检测 

基于前一部分对分点的定义，分点检测的关键，就是在候选分点 C 不参与消息路由的前

提下，探测其邻居间的可达关系，再依据可达关系将邻居集分成互不可达的子集；若子集只

有一个，那么 C 不是分点，否则，C 是分点。这就是我们设计的分点检测方法的思想。具

体说来， C 为了检测自己是否为分点，分几步进行： 

(1) 启动检测：C 向每个邻居
1N ,

2N ,„,
nN 发送消息 Msg_Init 以启动检测，收到消息的邻居

必须回复 Msg_Response，其中包含它的 IP 地址、带宽、时延、连接度等信息（见图 4.6（1）），

这些信息是以后的工作（分点消除）所必需的。如果 C 没有收到邻居
iN 的回复，就认为

iN

失效，将其从路由表中删除。 

(2) 探测可达性：C 给每个邻居发送探测消息 Msg_Probe（见图 4.6（2a）），此消息中包含结

点 C 的地址、跳数限制 TTL 和邻居号
iN 。网络中每个结点维护一张“连接表”，每个候选

分点在连接表中都有其对应的一项，形如< 候选分点地址，邻居号 1，邻居号 2，„ >。结

点 N 的连接表中候选分点 C 所对应的项表明 C 的哪些邻居是互相可达的。当某个结点收到

Msg_Probe 消息时，如果 Msg_Probe 中的邻居号是新的，它就把该消息发送给每个邻居（除

了消息发送者）（见图 4.6（2b）），并且将消息中的邻居号
iN 添加到候选分点 C 的连接表项

中。如果连接表项的邻居号不止 1 个，就给候选分点发送 Msg_Arrival 消息，此消息包含该

表项中所有的邻居号，实际上就是告诉候选分点哪些邻居可达（见图 4.6（3））。候选分点

给其不同邻居发出的探测消息所到达的范围是不重叠的（只在相交的那一点回发

Msg_Arrival 消息报告邻居间的可达关系），消除了重复的可达性探测。上述探测过程借鉴

了 CAM [10]探测割点的思想， [10]中有更为详细的介绍和理论分析。 

(3) 划分子集：C 不断收集 Msg_Arrival 消息，计算其邻居之间的可达关系，将可达的结点

划分到同一个子集（这一步实际上是在计算等价类）。鉴于对等网络的动态性，少数

Msg_Arrival 信息可能会丢失，所以 C 可以设置一个超时值 Timeout，在 Timeout 后认为得

到了最终的划分。 

(4) 判定分点：完成子集的划分后，C 根据子集的数目来判定自己是否为分点：如果所有邻

居归到同一个子集，那么 C 不是分点；否则，C 是分点，进入下一步――分点的消除。 
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图 4.6 的 6 幅图以简单的例子形象地表现了分点检测的过程： 

 

    

（0）网络初始状态     （1）启动检测     （2a）探测可达性 I 

 

（2b）探测可达性 II     （3）收集可达关系  （4）划分子集、判定分点 

图 4.6 分点检测的过程 

 

4.3.3 分点的消除 

a) 加边以消除分点 

当结点 C 判定自己是分点后，为消除成为分点，C 需要给其邻居加边以合并互不可达

的多个子集。假设 C 的邻居被分成多个子集：
1S ,

2S ,„,
nS ，那么 C 从每个子集

iS 中找到最

“适合”加边的代表结点
iN ，然后以某种方式将所有代表结点相连。为了找到最“适合”

加边的代表结点，我们考虑如下原则： 

（1）使每个结点的连接度尽量高于某个常数下限（也就是尽可能提高对等网络的最小

结点度），从而提高系统容错性； 

（2）使每个结点尽量各尽所能，也就是使负载因子（＝结点度 / 结点能力）尽量趋于

一致，从而开发对等网络中普遍存在的结点异构性。 

 基于上述原则，分点 C 首先找到子集
iS 中连接度最低的结点，看其结点度是否低于常

数下限 Min_Degree，如果是则将此结点作为
iS 的代表结点

iN ；否则，计算每个结点的负载

因子，将负载因子最小的结点（也就是负担最轻的结点）作为代表结点
iN 。 

选择好代表结点后，代表结点之间以何种方式相连？最简单的连接方式是“线性链连

接”：给每个
iN 加一条到

1iN 的边（给
nN 加一条到

1N 的边），这样所有的代表结点就形成

了一条闭合链，从而合并了互不可达的多个子集，消除了分点的存在。图 4.7 是线性链连接

的例子。 

 

Yes! 

7 

C 

1 

5 

3 

Msg_Arrival 

5,7 1,3 
6 

7 

C 

1 
5 

2 

3 

4 

1 

7 

5 

3 

1 

Msg_Probe 

6 

7 

C 

1 
5 

2 

3 

4 

Msg_Probe 

7 

5 

3 

1 

6 

7 

C 

1 
5 

2 

3 

4 Msg_Response Msg_Init 

6 

7 

C 

1 
5 

2 

3 

4 

6 

7 

C 

1 
5 

2 

3 

4 



硕士学位论文： 第 4 章 P2P 流媒体系统底层覆盖网的拓扑优化 

- 43 - 

    

图 4.7 “线性链连接”各代表结点  图 4.8 “带弦环连接”各代表结点 

  

以线性链方式连接代表结点虽然简单，但很脆弱，以后如果有结点失效，这条链很可能

断裂，从而又形成新的分点。因此，我们考虑稍复杂的连接方式，比如对代表结点
1N 、

2N 、„、

nN ，让每个
iN 不仅连接

niN mod)1( 
，还连接

nniN mod)2/( 
，也就是首先连成环，然后在环上给每个

代表结点加一条到对面的弦（见图 4.8）。模拟实验部分比较了带弦环连接和线性链连接的

性能，测量结果表明前者通常要优于后者。 

 如果给每个结点再加一些边，比如像 Chord 那样，给每个结点 i 加一系列指数距离的边

1i 、 12i 、 22i 、 32i 、„，那么连通性的提升自然更多；但是这带来了更多额外的开销，

实现起来也更为复杂。上面所讲的带弦环连接方式，简单实用，也不会带来很多额外开销，

我们认为它是介于线性链连接方式和 Chord 所采取的连接方式之间的一个合理折衷。 

 

b) 减边以限制邻居数 

每个结点所可以维护的连接数（结点度）是有限制的。连接度越高，更新路由表的自

适应开销就越大，因此每个结点只能根据自己的能力（带宽、存储容量、计算能力等）维

持一定数目的连接。所以，当加边操作导致结点连接度超过其上限时，该结点需要减边以

限制邻居数。减边遵循如下原则： 

（1）为消除分点而新加的那些边不能减； 

（2）对于其它边而言，计算每条边所连接的结点的负载因子，将负载因子最大的结点

（也就是负担最重的结点）对应的那条边删去。 

上述两条原则的理由是明显的，而实现方法也很直观，不再累述。需要注意的是：原

则（1）优先于原则（2），否则可能产生覆盖网因减边再次分割的问题。 

 

c) 分点检测和消除的总开销 

分点检测的过程中，候选分点给其不同邻居发出的探测消息所到达的范围是不重叠的

（只在相交的那一点回发 Msg_Arrival 消息报告邻居间的可达关系），消除了重复的可达性

探测。假设无结构对等网络中共有 n 个结点，c 为平均结点度，t 为跳数限制 TTL，那么每

个候选分点检测的开销为 min(O( tc ),O( nc ))，所以检测的总开销（即所需消息数）为

min(O( tnc ),O( cn2 ))。 

如果某个结点确认自己是分点，假设其邻居被分成 k 个子集，那么不管采用线性链连接

还是带弦环连接，加边的开销都为 O(k)。由于 k 必定小于等于分点的度 d，所以加边开销也

可写为 O(d)。考虑最坏情况，每个结点都是分点，此时加边的总开销为 O( nc )。同理，减

边的总开销也为 O( nc )。因此，分点消除的总开销为 O( nc )，它相比分点检测的总开销

min(O( tnc ),O( cn2 ))而言要少得多，可见分点检测和消除算法的开销基本上都在检测这一步。

综上所述，分点检测和消除的总开销为 min(O( tnc ),O( cn2 ))。特别地，当平均结点度 c 和跳
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数限制 t 都较小时，总开销即为 O(n)，O(n)的线性开销一般认为是高效的。 

 

4.3.4 性能评价 

a) 实验方法和参数 

实验是基于模拟的，随机产生一张连通的无向图作为覆盖网拓扑的基础，每个结点连接

到其它哪些结点是随机的，但平均结点度有所规定（平均结点度=6）。模拟的网络结点总数

N=1000，跳数限制 TTL 取 2～5 不等。在 5.1 中我们讲过，给结点加边的第一条原则，是要

使每个结点的连接度尽量高于某个常数下限，实验中我们设定结点度下限 Min_Degree=3（平

均结点度的一半）。给每个结点随机分配其能力值（1～20 不等），代表它可以负担的连接度。

为了模拟高动态性的网络环境，我们让网络中的结点不断失效，而每隔 T 个结点失效后做一

次分点检测和消除以测量其效果。实验中分别取 T=5、10、20、50，T 越小，分点检测和消

除做的越频繁，通常效果就越好，当然开销也相应越大。 

 

b) 实验过程与测量结果 

 

实验一：分点对覆盖网拓扑的意义 

这个实验的目的在于证实分点在覆盖网中的拓扑关键性。对相同的初始网络，首先让随

机结点逐个失效，记录多少个结点失效后覆盖网被分割；然后让分点逐个失效，记录多少个

分点失效后覆盖网被分割。TTL 取 3、4，多次实验取平均值。 

从图 4.9 观察到：对同样的覆盖网，如果要让它分割，失效的分点数要远少于失效的随

机结点数。覆盖网被分割时失效的随机结点数在 1－150 之间，而失效的分点数，TTL=3 时

在 1～35 之间，TTL=4 时在 1～2 之间（这说明 TTL=4 时检测到的大多数分点也是割点）。

由此可以看出分点在覆盖网中的拓扑关键性：只要让极少数的分点失效，覆盖网就被分割。 
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图 4.9 分点对覆盖网拓扑的意义     图 4.10 分点消除算法的有效性 

 

实验二：分点消除算法的有效性 

为了测量分点检测和消除算法的有效性，我们首先检测网络初始的分点数，然后做一次

分点消除并检测消除后的分点数，最后再做一次分点消除并检测第二次消除后的分点数，以

观察分点数的变化趋势。测量结果都是多次实验的平均值，TTL 取 2、3、4、5。 

右下边的测量结果和图 4.10 说明，每一次分点消除后，网络分点数均有明显下降，尤

其当 TTL=2 时最为突出：初始时 1000 个结点中几乎所有结点都是分点，第一次消除后减少
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到 50 附近，第二次消除后减少到 20 附近。初始时几乎所有结点都是分点，原因在于 TTL=2

很小，只探测到极其有限的可达性关系，所以结点的邻居集基本上被划分到多个子集中，从

而几乎每个结点都认为自己是分点。TTL=3 时，初始分点数在 160 左右，第一次消除后降到

55 左右，是初始的约 1/3，第二次消除后降到 20 左右，又是第一次消除后的约 1/3。TTL=4

时，初始分点数稳定在 15 左右，第一次消除后降到 1，第二次消除后接近 0。由于 TTL=2

时初始分点数太多，没有将它画在图 4.10 中，TTL=5 时的实验结果与 TTL=4 时非常相似，

所以也没有画出。总体上讲，TTL 越大，探测到的可达性关系就越充分，分点数相应越少；

但不管 TTL 取多少，算法本身的有效性是非常明显的。 

 

分析第一次分点消除后为什么还存在分点，我们认

为原因在于分点消除时所做的加边、减边操作改变了覆

盖网拓扑结构，从而带来了新的分点。不过新的分点数

通常都是很少的，并会慢慢趋于 0，网络组织结构也相

应趋于稳定。 

 

实验三：系统对覆盖网分割的抵抗力增强 

为了观察分点消除后系统对覆盖网分割的抵抗力增强，我们首先让网络结点逐个失效并

且不采取任何补救措施，测得 58 个结点失效后覆盖网被分割。同样的网络，让同样的结点

逐个失效，但每 T 个结点失效后做一次分点消除，记录多少个结点失效后覆盖网被分割。实

验中，T=5、10、20、50 表示分点消除算法执行的频率高低。 

右边的测量结果和图 4.11 表

明：TTL=3 的情况下，当 T＝5 时，

超过 900 个结点失效，覆盖网才被

分割，这说明分点消除做得及时、

有效，使覆盖网一直保持很好的连

通性；当 T=10、20、50 时，分别有

约 1/3、1/4、1/10 的结点失效时，

覆盖网被分割。TTL=4 的情况下，

当 T=5、10、20、50 时，分别有约 1/3、1/5、1/6、1/10 的结点失效时，覆盖网被分割。 

随着 T 变大，分点消除执行的频率变低，网络拓扑结构得不到及时、有效的修复，覆盖

网分割时的失效结点数也随之减少，说明系统对覆盖网分割的抵抗力变弱了。而当 TTL 从 3

变大到 4 后，由于每次检测到的分点数变少（从实验二可以看出），对网络结构的调整也相

应变少，所以对覆盖网分割的抵抗力也变弱了。总体上讲，T 越小、TTL 越小，系统对覆盖

网分割的抵抗力就越强，当然通信开销也相应增大。 

 

分点

数 
初始 

第一

次避

免后 

第二

次避

免后 

TTL=2 981 55.6 21.6 

TTL=3 165.8 55.4 20.8 

TTL=4 15.4 1 0.4 

TTL=5 10.6 0.8 0.2 

失效

结点

数 

T=5 T=10 T=20 T=50 

TTL=3 
58  

926 

58  

341.6 

58  

237.4 

58  

117 

TTL=4 
58  

357 

58  

218.2 
58  170 

58  

110 
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图 4.11 系统对覆盖网分割的抵抗力增强   图 4.12 系统查询成功率的提升 

 

实验四：系统查询成功率提升 

我们首先测量初始网络的查询成功率（查询对象随机指定），然后进行一次分点消除，

并且测量查询成功率（同一结点每次都做同样的查询），最后进行第二次分点消除，再次测

量查询成功率。注意网络环境是静态的，不存在结点失效的情况，查询的跳数限制 TTL 与

分点检测的 TTL 是一样的。 

从右边的测量结果和图 4.12 可以看到：无论 TTL

取 3、4，第一次分点消除后的查询成功率相对初始网

络都有所提高，TTL 越小提高越多。联系实验二来分析

其原因，TTL 越小，检测到的分点就越多，对网络所做

的调整也越多。这同时也表明：分点消除对网络结构的

调整是有利于系统查询成功率的，是对覆盖网拓扑的一

种优化。第二次分点消除对查询成功率的提升很小甚至没有，因为第一次分点消除带来的新

分点数非常少。 

 

实验五：系统容错性提升 

我们将系统容错性理解为结点不断失效的高动态性环境下系统的查询成功率变化趋势，

希望采取了周期性的分点消除后，查询成功率总体上能比较稳定。首先让网络结点逐个失效

但不采取任何补救措施，每 T 个结点失效后测量一次查询成功率（同一结点每次都做同样的

查询）。然后，对同样的网络，让同样的结点失效，但每 T 个结点失效后做一次分点消除，

同时测量系统查询成功率。 

取 TTL=3、4，T=10、50，因此就有 2*2=4 种组合，需要做 4 次实验。查询的跳数限制

TTL 与分点检测的 TTL 是一样的。图 4.13 显示了 TTL=3 时的实验结果：随着结点不断失效，

做分点消除相对于不采取任何补救措施而言，查询成功率要更高、更稳定，并且不会出现急

剧的下降。TTL 越大、T 越大，容错性的提升就越不明显，前者是因为 TTL 越大，检测到的

分点越少，所以对覆盖网的修复也越少；后者是因为 T 越大，对覆盖网的修复越不及时，所

以容错性相应降低了。 

 

查询

成功

率 

初始
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TTL=3 0.225 0.267 0.274 

TTL=4 0.684 0.706 0.706 



硕士学位论文： 第 4 章 P2P 流媒体系统底层覆盖网的拓扑优化 

- 47 - 

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
0

0.05

0.1

0.15

0.2

0.25

失效结点数

查
询

成
功

率

系统容错性提升（TTL=3，T=10）

 

 

不采取任何措施

做分点避免

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
0

0.05

0.1

0.15

0.2

0.25

失效结点数

查
询
成
功
率

系统容错性提升（TTL=3，T=50）

 

 

不采取任何措施

做分点避免

 

图 4.13 系统容错性的提升（TTL＝3） 
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（a）算法本身的有效性比较   （b）系统对覆盖网分割抵抗力的增强 
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（c）线性链连接和带弦环连接的容错性比较 

图 4.14 “线性链连接”和“带弦环连接”的各方面性能比较 

 

实验六：“线性链连接”和“带弦环连接”的各方面性能比较 

分点消除的重要步骤是给互不可达的各个子集的代表结点加边将它们连接，但是连接方



硕士学位论文： 第 4 章 P2P 流媒体系统底层覆盖网的拓扑优化 

- 48 - 

式孰好孰坏是个问题。实验中我们在其它条件（TTL、T、初始的网络拓扑结构、失效结点）

相同的情况下，分别采用“线性链连接”和“带弦环连接”两种不同的连接方式，比较它们

的多方面性能：（1）分点消除算法的有效性（见图 4.14（a））、（2）系统对覆盖网分割的抵

抗力增强（见图 4.14（b））、（3）系统容错性提升（见图 4.14（c））。 

 

（1）分点消除算法的有效性。取 TTL=3。 

TTL=3 

初始

分点

数 

第一

次消

除后 

第二

次消

除后 

线性链连

接 
171 72 25 

带弦环连

接 
171 65 19 

 

（2）系统对覆盖网分割抵抗力的增强。取

TTL=3、T=50。 

TTL=3，T=50 

覆盖网被分割

时失效的结点

数 

线性链加边 58  235 

带弦环加边 58  254 
 

  

从上面的测量结果和图 4.14(a)(b)(c)可以看出：不论就哪个方面性能而言，“带弦环连接”

通常都比“线性链连接”有所提升。原因是很直观的：“带弦环连接”能将同样的代表结点

连接得更好、连通性更高，而“线性链连接”形成的单环相对脆弱，很可能因为以后的结点

失效而分裂。 

 

实验七：系统异构性开发 

我们为消除分点而给结点加边、当结点连接度达到上限时给结点减边，都是以异构性的

开发作为主要的指导原则，从而提高系统的负载均衡，让每个成员尽量各尽所能。为了更具

体地量化系统异构性的开发，我们测量一个实验网络从开始到稳定期的结点负载因子分布，

包括：最小负载因子、最大负载因子、平均负载因子、负载因子方差。取 TTL＝4，加边采

用“带弦环连接”，结点能力值取 1～20 之间的随机数，平均结点度为 6，最小结点度为 3。 

从右边的实验结果我们可以看出，处

于稳定期的网络与初始网络具有相同的最

小、最大负载因子，平均负载因子略大，

而负载因子方差则有明显减少。这与我们

预期的结果基本相符。由于实验规模为

1000 个结点，出现能力值为 20 而连接度

仅为 1 的结点（即最小负载因子的结点）

的概率是较高的，即使在稳定期仍然如此。最大负载因子 1.0 的出现几乎是必然的，因为很

多结点的连接度可以达到其能力上限。由于消除分点时加边情形的发生概率要高于减边，所

以不难理解稳定期的平均负载因子要略大于初始网络。最后，由于无论加边、减边时我们都

考虑到了负载均衡，所以稳定期的负载因子方差要明显小于初始网络。 

 

4.4 小结与进一步的工作 

 本文的工作主要是对P2P流媒体系统的底层覆盖网（即无结构对等网络）所做的拓扑优

化。首先指出，对松散化组织、局部性路由的无结构对等网络而言，静态的、全局意义的割

点既难以准确检测，也远非系统拓扑关键点的全部，所以我们提出了“分点”这一概念来描

述无结构对等网络的拓扑关键点。然后从分点的定义出发，设计了一套简单、有效、分布式

的分点检测和消除方法来优化覆盖网拓扑结构。模拟实验的结果表明：我们的方法能有效地

 
最小负

载因子 

最大

负载

因子 

平均负

载因子 

负载

因子

方差 

初始网

络 
0.05 1.0 

0.619 
0.341 

稳定期 0.05 1.0 0.635 0.227 
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检测并消除分点，使系统对覆盖网分割的抵抗力得到本质的增强；分点消除后，系统查询成

功率有所上升，在高动态性网络环境下系统的容错性得到明显提高。在做分点消除时，我们

对代表结点的选取做了仔细的考虑，兼顾了容错性和异构性；对代表结点的连接，则采取了

“线性链连接”和“带弦环连接”两种方式，实验证明后者在性能上通常要更优。 

下一步的工作将把分点的概念、检测、消除应用到结构化对等网络（如Chord、Pastry 等）

中，以增强结构化对等网络对覆盖网分割的抵抗力和提高其容错性。鉴于结构化对等网络和

无结构对等网络在组织结构、路由方式等多方面的不同，本文的许多地方需要做相应的修改，

尤其是结构化对等网络的覆盖网不能看作无向图。虽然如此，分点作为对等网络的拓扑关键

点，对优化其覆盖网拓扑结构有重要意义。 
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第5章 结束语 
 

P2P流媒体系统在过去几年里快速发展并应用广泛。根据最新发布的中国互联网发展状

况统计报告，中国内地网民观看网络视频的几种主要方式中，通过P2P流媒体软件下载的比

率达到29.91%，接近三分之一，可见P2P流媒体是一个拥有巨大用户群、充满研究潜力与意

义的领域。 

P2P流媒体系统值得研究的属性有很多，本文对P2P流媒体系统的3个关键属性进行了研

究：（1）播放连续度、（2）源切换时延、（3）系统容错性。研究工作概括如下： 

在第2章，设计了一个具有高播放连续度的P2P流媒体系统ContinuStreaming，采用基于

分布式散列表的数据预取方法来弥补Gossip协议传播数据的缺陷，从而保证流媒体系统能保

持高播放连续度。对ContinuStreaming系统的播放连续度进行了理论分析并将理论分析的结

果与模拟实验的结果进行了比较。在多幅真实P2P网络拓扑上所做的大量模拟实验结果表

明：相比于当前具有代表性的基于Gossip协议的P2P流媒体系统CoolStreaming而言， 

ContinuStreaming系统能以低于4%的额外开销带来接近1.0的高播放连续度。 

在第3章，通过对本质特性与关键参数的分析给P2P流媒体系统中数据发布源切换过程

建立了数学模型，从而将源切换问题形式化为一个数学优化问题，然后推导出此数学优化问

题的最优解。鉴于实际系统情况的复杂性与网络环境的动态性，提出了一个称为快速源切换

算法的实用贪心算法，它通过交错旧源与新源的数据传递来趋近理论上的最优解。在多个真

实测量的P2P覆盖网拓扑上做的大量模拟实验的结果显示：快速源切换算法相比传统源切换

算法能节省20%-30%的切换时间，同时不会带来额外的通信开销，并且切换时间的减少比例

随着系统规模的增大而趋于增加。 

在第4章，提出分点这一概念来描述P2P流媒体系统的底层覆盖网、即无结构对等网络

的拓扑关键点，然后基于分点的概念，设计了一套简单、有效、分布式的分点检测和消除方

法来优化覆盖网拓扑结构。模拟实验的结果表明：设计的方法能有效地检测并消除分点，使

系统对覆盖网分割的抵抗力得到本质的增强；分点消除后，系统查询成功率有所上升，在高

动态性网络环境下系统的容错性得到明显提高。 

除了上述三方面工作之外，本文认为，P2P流媒体领域还有很多值得深入研究的问题，

例如： 

1. P2P流媒体视频点播系统的先驱性研究。到目前为止，P2P流媒体领域主要的工作都

集中在对实时流媒体系统的研究，实际上，实时流媒体系统的研究已经趋于成熟，剩余的研

究空间不大、研究价值也不高，相反，对P2P流媒体视频点播系统的研究很少，其原因主要

在于视频点播的需求要比实时播放高很多，而且从本质特性上来看，P2P技术与实时播放的

需求更为契合，与视频点播的需求存在差距。正是因为P2P流媒体视频点播系统的研究有难

度、有挑战，所以才有广阔的研究空间与深刻的研究价值，这一点从SIGCOMM’07、

SIGCOMM’08两次会议都录用了关于P2P视频点播的论文就可以看出。 

2. P2P流媒体系统属性间关系的研究。在本文第1.4节列举了P2P流媒体系统值得研究的

多项属性，其中绝大多数属性都能找到对应的研究工作，但很少发现有研究这些属性间关系

的工作存在。实际上，P2P流媒体系统的各项属性中，有的互相依赖，有的互相制约，有的

互相促进，有的互相矛盾，如能从较深的层次分析和挖掘这些依赖、制约、促进、矛盾的关

系，必将取得有价值的研究成果。 
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1、国家自然科学基金项目：实用化对等网络技术的研究（2005年-2008年） 

 

2、江苏省自然科学基金前期预研项目：新型P2P计算技术的基础研究（2005年-2008年） 

 

3、香港政府资助研究项目：无线传感器网络（2007年5月-10月） 
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专著： 

陈贵海，李振华。对等网络：结构、应用与设计，中国计算机学会学术著作丛书。清华大学

出版社，2007 年 9 月。中文，约 40 万字，370 页。这是国内第一本关于 P2P 网络的学术专

著，目前已被国防科技大学计算机系、华中科技大学计算机系、华中师范大学计算机系及

PPLive 公司采用为研究生课程教材或公司培训教材。详细信息可参见网上链接

http://www.china-pub.com/computers/common/info.asp?id=36547。 

 

会议： 

（1）Zhenhua Li, Jiannong Cao, Guihai Chen and Yan Liu. Fast Source Switching for 

Gossip-based Peer-to-Peer Streaming. The 37th International Conference on Parallel Processing 

(ICPP 2008), 8-12 September 2008 in Portland Oregon, USA. (录取率：81/263=30.8%)  

 

（2）Zhenhua Li, Jiannong Cao and Guihai Chen. ContinuStreaming: Achieving High Playback 

Continuity of Gossip-based Peer-to-Peer Streaming. The 22nd IEEE International Parallel and 

Distributed Processing Symposium (IPDPS 2008), 14-18 April 2008 in Miami Florida, USA. (录

取率：105/410=25.6%) 

 

（ 3 ） Zhenhua Li and Guihai Chen. Detecting and Reducing Partition Nodes in 

Limited-routing-hop Overlay Networks. The 6th International Conference on Grid and 

Cooperative Computing (GCC 2007), 16-18 August 2007 in Urumchi, Xinjiang, China. 

 

（4）Junfeng Xie, Zhenhua Li and Guihai Chen. A Semantic Overlay Network for Unstructured 

Peer-to-Peer Protocols. The 13th International Conference on Parallel and Distributed Systems 

(ICPADS 2007), 5-7 December 2007 in Hsinchu, Taiwan. 

 

（5）Zhiyu Liu, Ruifeng Yuan, Zhenhua Li, Hongxing Li and Guihai Chen. Survive under High 

Churn in Structured P2P Systems: Evaluation and Strategy. Lecture Notes in Computer 

Science (ICCS 2006), Reading, UK, May 28-31, 2006. (SCI Index: BEO22, EI Index: 

063210048717) 

 

期刊： 

（1）李振华，陈贵海，曹建农。具有高播放连续度的 P2P 流媒体系统的设计。计算机学报，

2008 年投稿，已通过初审。 

 

（2）袁瑞峰，李振华，陈贵海。基于虚拟节点交换方法优化 P2P 覆盖网性能。计算机科学，

2008 年录用。 

 

http://www.china-pub.com/computers/common/info.asp?id=36547
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（3）李振华，陈贵海，邱彤庆。分点：无结构对等网路的拓扑关键点。软件学报，2007 年

录用。 


